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PROLOGO

Gracias por elegir la estacion total electronicalKIA, serie KTS-440!
Por favor lea estas instrucciones cuidadosameigs dr usar el instrumento.

1. CARACTERISTICAS

1. Funciones Completas
KOLIDA KTS-440 proporciona un completo programa tdgografia, las funciones de
registro de datos, ajuste de parametros es amigadnl profesionales e inspeccion de

construcciones.

2. Administracion de una Potente Memoria
El modulo del programa con la memoria interna del B& es adaptada de modo que la
memoria puede almacenar sobre 10.000 puntos des dafgraficos y datos de
coordenadas. Los archivos de la memoria puedemaeejados convenientemente y los
datos se pueden agregar, borrar, modificar o wan$acilmente.

3. Circulo de Codificacion Absoluto.
Un circulo de codificacion absoluto pre-montado w#izado, comenzando a medir

directamente después de dar vuelta sobre el instriamLa direccién del angulo no se
perdera incluso si usted cambia la bateria dutantedicion.

4. Disefio Pequefio y Ligero (EDM)
La apariencia y la estructura de KTS-440 se haidide mas cientifica y razonable. De
modo que la unidad EDM aparecen mas pequefas lgasng mas convenientes para

inspeccionar.

5. Abundantes Programas de Topografia
Excepto por los modos basicos de topografia (anglistancia, medida de coordenadas),
KTS-440 proporciona programas especiales de tofiagrgpor ejemplo REM,
desplazamientos, MLM, replanteos, etc. para satisfda demanda de inspeccién

profesional.

6. 6 Lineas a lo Amplio de la Pantalla y MenUs ®waizados
KOLIDA KTS-440 proporciona 6 lineas en pantallas leclas flexibles pueden ser
personalizadas, es aplicable para uso profesiofaaioyece la eficiencia.
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2. PRECAUCIONES

10.

11.

Nunca coloque la estacion total directamente sebseelo. Arena o polvo pueden causar
dafio en los hilos de los orificios o el tornilloldebase del plato.

Antes de operar, inspeccione el encendido, funsieniadicaciones del instrumento como
su ajuste inicial y parametros de correccion.

Cuando trabaje con un dia soleado (lluvioso o hapegabr favor use un paraguas para
evitar dafo al instrumento. Ademas nunca apuhiente directamente a la luz-solar sin
un filtro.

Cuando no use el instrumento guardarlo en su esextando golpes, polvo y humedad.
Si la diferencia de temperatura es muy grande esitlegar de trabajo y el sitio de
almacenamiento del instrumento, mantenga el ingntionen la caja mientras se ajusta a
la temperatura ambiente.

Limpie la superficie del instrumento con un paficatigodén cuando termine de usar. Si
esta mojado secar inmediatamente antes de vokmrender.

Apagar el equipo antes de cambiar la bateria, deofrario puede causar dafio en el
circuito interno. Cuando guarde KTS en su cajanero sacar la bateria y colocarla en la
caja de acuerdo a su dispocion. Asegurese quéeebinde la caja y la KTS deben estar
secos antes de guardarlos.

Si el instrumento no sera usado por un largo tienysted debe sacar las baterias y
guardarlas en forma separada. La bateria se dedpe cma vez al mes.

Limpie las partes del lente expuesto con un pafaveswde algodén o un pafio para
limpieza de lentes.

Cuando transporte el instrumento se debe llevatralete su estuche. Se recomienda
rodear el estuche con material de acolchamiento.

A menos que usted sea un especialista en mantemeitiate de desarmar el instrumento
cuando este no se encuentre trabajando normalmente.
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La estacion total KTS-440 tiene un teclado de 28ate Las teclas son un interruptor de
encendido, tecla de iluminacién, 4 teclas de fumesp 10 teclas de operaciéon y 12 teclas
alfanuméricas.
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Teclas
Flexibles
Tecla de
Futicioties
L Tecla de Tecla de Tecla de
Clambia e Botrar Espacia Frleeee
Maodo
Tecla de Encendido/Apagado ON/OFF
Encendido: Presionar POWER
Apagado: Presionar POWER 3 segundos
Tecla de Luz

Presione la tecl,,@ para encender o apagar la luz de pantalla.
Teclas Flexibles

La funcién de las teclas flexibles mostradas epalde inferior de la ventana de la pantalla de
KTS-440, seleccione estas funciones por el usasiéetlas F1 a F4, presionando la tecla]FNC
se pueden ver otras funciones en otras paginas.

Por ejemplo, la siguiente muestra los ajustesdt@si de las teclas flexibles desplegadas en
modo MEAS.

Pagina 1:
Nombre Funcion
HD (SD o VD) Comenzar la medida de distancia
SHV Seleccion de categoria de medida de distancia (l2amafiire SD, HD, VD)
HSET Fijar el limbo horizontal a un valor requerido
EDM Ajustar parametros para medida de distancia
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Pagina 2:

Pagina 3:

Nombre Funcion
OSET Fijar el angulo horizontal en 0°
COORD Partida de medida de coordenadas
S-0O Partida de medida de replanteo
REC Registro de datos

Nombre Funcion
MLM Medida de linea desconocida
RESEC Medida de reiteracion
MENU Mostrar el modo menu
HT

Fijar altura instrumental y prisma

Teclas de Operacion

Nombre

Funcion

Cancela la operacion anterior y vuelve desde eloMEAS a pantalla
de estado

Cambio de paginas de teclas flexibles en pantalla

Activacion de teclado alfanumérico

Borrar letra o simbolo/izquierda

AR

Introduce un espacio

Movimiento del cursor/seleccién de mév. Arriba

Movimiento del cursor/selecciéon de mov. Abajo

Movimiento del cursor a la izquierda/seleccionaa @tpcion

Movimiento del cursor a la derecha/seleccionar op@Eon

m
EIMIE

Confirmacion de entrada o salvar datos sobre esa }i movimiento del
cursor a la siguiente linea

Teclado alfanumérico con modo de cambio apagado:

Nombre Funcién
19 Ingreso numeros/seleccion de elemento del menu
Ingreso de punto decimal
+/-

Cambiar signo

10
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Teclado alfanumérico con modo de cambio activado:

Nombre Funcion
STU GHI Ingreso de letras (una de las letras sobre caddeitzs teclas es
1 9 ingresada cuando esa tecla es presionada)
L Comienza la exhibicion del nivel circular (ver 8 Explicacion: Nivelar
D KTS-440 cuando la inclinacion del angulo es mostrgd
(1:. Comienza el control de retorno de sefial (ver " G&thprobando
E retorno de sefial™")

Nota: Leer el siguiente parrafo para detallar lastrucciones de entrada de caracteres
alfanuméricos

5. ENTRADA DE CARACTERES

Nombre de JOB, numero de datos, cddigos, etc. rmgresados a la estacion total KTS-440
usando letras del alfabeto y numeros.

Cambie entre la entrada de letras y niUmeros piaasitania tecIT. U@ aparece en el lado
derecho de la pantalla cuando se ha ingresadoreads alfabético.

Para ingresar en modo alfabeto y numero se ejeutamo sigue: (Ej.: Entrada de caracter
JOBM2)

Procedimiento Operacion Pantalla
(1) Introducir entrada modo
alfabeto. Tres letras son asignadas

para cada tecla. Cada vez que se Mem. Character Eniry
presione una tecla, una de las tres Code: JOB_
" Tecla
letras es desplegada a la posicion
Alpha
del cursor. Cuando la letra que se L

desea introducir es desplegada,
presionai® para mover el cursor a >
la posicion donde este la proxima
letra a ingresar.

11
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(2) Presionar[ SET para entrar |al

modo de ingreso numeral

Mem  Character Entry
Code:  JOEM2

(3) Cuando la entrada esta terminada

presionar ENT. La pantalla original

es restaurada.

Mem Character Code

1.  Character Eniry

2. Delste Charactsr
3. Wiew Character

4. Del=te All

DESPLAGAR SIMBOLOS

Algunos simbolos usados en el modo medicion. Ssepta su significado mas abajo.

SIMBOLO SIGNIFICADO
PC Constante del prisma
PPM Correccion atmosférica
ZA Angulo Cenit (Cenit 0%)
VA Angulo vertical (horizontal 0°/horizontal 0° 90°)
% Pendiente en %
Distancia inclinada
Distancia horizontal
Diferencia de altura (Desnivel)
HAR Angulo horizontal a la derecha
HAL Angulo horizontal a la izquierda
HAh Retener angulo horizontal

Encendido del compensador del &ngulo de inclinacion

12
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7. MODO CONFIGURACION
La KTS-440 opera en una serie de modalidades depwtalde las mediciones que usted
necesite. Este parrafo explica la relacione eosaliferentes modos y presenta una tabla de
los menus para cada modo.

Modo Diagrama

13
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1. Diagrama de Modo

(Modo Grabar)

(Modo Medicion) Grabar Job 1
MEAS PC 0 1. Datos de Distancia
| PPM 0 2. Datos de Angulo
i3 3. Datos de Coordenadas
0 4. Datos de Estacion
- 0 5. Notas
ZA - 92° 36 25 i3 R—EC 6. Examinar
HAR 120° 30' 10" o :
0
ES
SDIST HSET i3 Esc
20 1L
OSET [Red
P3 ]
MENU (Modo Menu)
Menu (2)
6. Reseccion
MEAS 7. Repeticion
MENU Menu (1)
1. Coordenadas
2. Replanteo
2006-01-01 10: 00: 48 3. Linea Auxiliar
KTS-440 N 4 MM
N0.S09996 5 REM
Ver.2004-1.02
2004-1.02
Job: JOBO1
MEAS MEM| [CNFG
ﬁ
MEM I CNFG

(Modo Memoria)

Memoria
1. Job
2. Estacion Conocida
3. Codigo

(Modo de Ajuste)

Configuracion (2)

6. Funciones de Teclas
7. Sistema de Ajuste

Configuracion (1)

1. Condiciones de Observacion
2. Constantes Instrumntales

3. Fechay Hora

4. Establecer Comunicacion

5. Unidades

14
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2. TABLA DE MENU:

[ MENU Modo Medida

Nombre Funcion
_DIST Medida de Distancia
SHV Sel_eccién de_l modq de distancia (Seleccionar @igtancia inclinada, distancia
horizontal, diferencia de altura)
OSET Fijar &ngulo horizontal a 0
HSET Fijar angulo horizontal conocido
R/L Seleccionar lectura de angulo horizontal Derechaitzda
REP Medida de repeticion del a&ngulo horizontal
HOLD Mantener o liberar &ngulo horizontal
ZAI% Cambiar entre Cenit/pendiente en %
HT Fijar altura instrumental y altura del prisma
REC Gravar datos
REM Medida REM
MLM Medida MLM
RCL Pantalla final de medida de datos
VIEW Pantalla de observacion de datos para la seledeldiOB
EDM Ajustes EDM (Correccién atmosférica y prisma, ausbdo de medida de distanci
COORD Medida de coordenadas
S-O Medida de replanteo
OFFSET Compensar Medida
MENU Modo menu
RESEC Acortar Medida (Estacion Libre)
F/M Cambiar entre metros y pies
D-OUT Resultado de la medida de salida a equipo externo

15
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[d Ment modo grabar

Nombre Funcién
Dist data Grabar datos de la medida de distancia
Angle data Grabar datos de la medida de angulos
Coord data Grabar datos de la medida de coordenadas
Stn data Grabar datos de estacion ocupada
Note Grabar datos de comentarios
View Revision de datos del JOB

[d Modo memoria

Nombre Funcion
JOB Manejo y seleccién de JOB
Known data Manejo e ingreso de datos conocidos
Code

Manejo e ingreso de codigos

16
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PARTE 1 PREPARACION PARA LAS MEDIDAS

1. Desempaque y almacenamiento del instrumento

Desempaque del instrumento
Coloque la caja con la tapa dirigida hacia arjbabra la caja, saque el instrumento.

Guardar el instrumento
Tape el lente, coloque el instrumento dentro dmja con el tornillo de fijacion vertical
y la burbuja circular dirigida hacia arriba (Leritacia la base), apriete el tornillo de
fijacion vertical y cierre la caja.

2. Montaje del instrumento
Monte el instrumento sobre el tripode. Nivele ytoeml instrumento en forma precisa
para garantizar un buen funcionamiento. Utilicpwaito de centro especial.

Operacion Refiérase a “Nivelando y centrando étumnsento”

Fijar sobre el tripode

1. Asegurese que las patas tengan el mismo largo y lguecabeza este
aproximadamente nivelada.

2. Fije el tripode de modo que el centro de la calesta directamente sobre el punto
de referencia.

3. Pise sobre los regatones del tripode para asegurars el tripode este fijo
firmemente sobre el terreno.

Instalando el instrumento sobre el tripode

1. Colocar el instrumento cuidadosamente sobrelleza del tripode

2. Sostenga el instrumento con una mano, aprietereillo central para fijar el
instrumento al plato base.

Nivelacion aproximada del instrumento con la burbya circular.

1. Gire los tornillos de nivelacion A 'y B para movle burbuja en le nivel circular, en
algunos casos la burbuja es situada en una lingeemmicular a una linea de
referencia por el centro de los dos tornillos ranéts para su ajuste.

TORNILLO
NIVELANTE C

PN

NIVEL
ESFERICO

TORNILLO\\ @ TORNILLO

NIVELANTE A NIVELANTE B

17
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2. Gire el tornillo de nivelacién C para mover lafiuja hacia el centro de la burbuja
circular, hasta que la burbuja este justo en dfcele la burbuja circular.

Nivelacién usando la burbuja del plato

@ Rotar el instrumento horizontalmente soltanddoetillo de sujecion horizontal y
colocar la burbuja del plato paralela con la ligaa une los tornillos nivelantes Ay B,
y entonces traer la burbuja al centro de la burldgjaplato girando los tornillos de
nivelacion Ay B.

TORNILLO
NIVELANTE C

—_——

TORNILLO TORNILLO

NIVELANTE A NIVELANTE B

@ Rotar el instrumento 90° (190alrededor de su eje vertical y continuar giraetio
tornillo de nivelacion C hasta centrar la burbuja wvez mas.

TORNILLO
NIVELANTE C

TORNILLO TORNILLO

NIVELANTE A NIVELANTE B

Repetir los procedimientd$ 1§ 2 por cada 900%1de rotacién de el instrumento y
comprobar si la burbuja esta correctamente cengadadas las direcciones.

Centrado de la plomada 6ptica

Ajuste el ocular del telescopio de la plomada @ptmara su visién. Desplace el
instrumento soltando el tornillo del tripode; c@odo el punto sobre la marca central de
la plomada 6ptica. Desplazar el instrumento cuidadente no girandolo esto permitira
el menor desplazamiento de la burbuja.

18
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Punto

Marca Central

Nivelar completamente el Instrumento

Nivele en forma precisa el instrumento de la midorana como el paso 4. Rote el
instrumento y compruebe visualmente que la buresia en el centro del nivel del plato
indiferente de la direccion del telescopio, entgnegriete firmemente el tornillo de
fijacion al tripode.

3. Desmontar la bateria, informacion, recarga.

Precaucion al quitar la bateria.
3TAntes de sacar la bateria asegurarse que el irettorse encuentre apagado. De lo contrario
el instrumento puede dafarse.

»Procedimiento Montaje de la bateria
1. Poner la bateria sobre la parte principal detmudel instrumento.
2. Presionar los botones de bloqueo sobre la catselzabateria.

»Procedimiento Remover la bateria

1. Presionar la abrazadera sobre la cabeza de Idabate
2. Sacar la bateria
Despliegue de la energia restante de la bateria

Despliegue de la Energia Restante de la Bateria

Mieas.

0

PC 30

PPM 0

[t

$  1113742m 1
ZA 93605

HAR  120°307107

P
BHV  HSET DM

19
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Py
e

#3: 90~100% energia completa

#2: 50~90% Bastante energia remanente

#1: 10~50% Mitad 0 menos poder remanente

80: 0~10% poca energia remanente. Cargar la dateri

Nota: @ El tiempo de trabajo de la bateria esta deteiaipor las condiciones ambientales,
tiempo de carga etc.
2 El nivel de energia remanente de la bateriarelsteionado de acuerdo al modo de
medicion.

Recarga de Bateria

La bateria solo debe ser recargada con el car@de30 que viene con el instrumento.
Remover la bateria desde el instrumento y conatteargador de baterias. Cuando la luz
indicadora en el cargador de baterias es anaraejgmtaceso de recarga a comenzado y se
completara aproximadamente en 1.5 horas. Cuandmariga se ha completado (la luz
indicadora pasa a color verde), quite la bateriacalgjador y desconecte el cargador de la
fuente de energia.

Precaucioén en la Recarga de la Bateria.

Py

Py

El cargador tiene incorporado un circuito para geoion de sobrecarga. Sin embargo, no
dejar conectado el cargador en el enchufe de endegpués de terminar la carga de la
bateria.

Por seguridad recargar la bateria a una temperamara O 45° C, la recarga puede ser

anormal fuera del rango de temperatura especificado

Cuando la luz indicadora no se enciende, inclusspuiss de conectar la bateria y el
cargador, la bateria o el cargador pueden estaddafi

Precaucién en la carga de la Bateria.

e

Py

La bateria recargable puede ser recargada en waaaones 300 a 500 veces. La descarga
incompleta de la bateria puede acortar su vid&écs.

Para conseguir una maxima vida de servicio, poursdad recargar la bateria una vez al
mes.

4. PRISMAS REFLECTORES

Durante una medicion de distancia, un prisma reftenecesita ser colocado en el lugar de
lectura (prisma). Los porta prismas vienen con sal@risma o sistemas de prismas triples,
que se pueden montar con una base (Tribrach) enipaode, o montar en un jalén. Los

sistemas Unicos de mini prisma permiten colocagiodas esquinas que son dificiles de
alcanzar.

20
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5. MONTAJE Y DESMONTAJE DE EL INSTRUMENTO DESDE LA BA SE

Desmontaje

Cuando es necesario, el instrumento se puede demnaenla base (Tribrach). Afloje el tornillo

de fijacion de la base en la perilla de fijaciom ao destornillador. Dé vuelta a la perilla de
fijacion alrededor de 180 grados a la izquierda mesenganchar las quijadas de ancla, y saque
el instrumento de la base.

Instrumento

N g = Espiga de calaje
Quijada de ancla S

Ranura de calaje

Base (Tribrach)

Perilla de fijacion Tornillo de fijacion

Montaje

Inserte las tres quijadas de ancla en los agugnda base y alinee la espiga de calaje con la
ranura de calaje. Dé vuelta a la perilla de fijpci@rca de 180 grados a la derecha y apriete el
tornillo de fijacion con un destornillador.
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6. AJUSTE DEL OCULAR Y CALAJE DEL PRISMA

- Método de calaje (Para referenciar)
@ Apunte el telescopio al cielo y gire el enfoqetatular para aclarar el reticulo.

@ Colimar el punto de calaje con el triangulo@enira de aproximaciéon ubicado sobre el lente.

(Mantenga cierta distancia entre el ojo y el cotior.
@ Aclarar la imagen del calaje con el tornilloadgoque del lente.

7t Si hay paralaje cuando sus ojos se mueven arriizgo @ a la izquierda, o la derecha,
aparentemente el enfoque del lente del ocularfocel no este bien ajustado y la exactitud
serd imprecisa, asi que usted debe ajustar eldehtzular cuidadosamente para eliminar el

paralaje.

7. ENCENDIDO/APAGADO Y PREPARACION PARA LA MEDIDA

7.1 Encendido/Apagado

#Procedimiento Encendido

Procedimiento Pantalla Observaciones

Cuando el botén de
. encendido es presionado
atialmg ... aparece la pantalla de la

izquierda y se realiza la
autocomprobacion.
gg\f\'/% MEAS PC 30
PPN Si el instrumento esta

Fee

ZA 03May
HAR 120730107

B8] [ESET] ﬁ?

operando normalmente,
aparece la pantalla a la
izquierda.

Apagado: Presionar POWER 3 Segundos

Nota: Si la bateria ha alcanzado el nivel donde debsudmstituida, el simbolo mostrado abajo

22




KaLipa

aparece cada 3 segundos a la izquierda de lallpadigtener lo mas rapidamente posible
todo el trabajo, apagar el instrumento y cargaataria.

-+

7.2 Correccion Vertical y Horizontal del Angulo delnclinacion

Cuando el sensor de inclinacion funciona, la caitec automatica del angulo vertical es
ﬁlesplegada debido a que no esta nivelado el inemnm(PresionT y entonces presionar
).

Para asegurar una medicion exacta del angulselusores de inclinacién deben ser activados.
La pantalla se puede también utilizar para ellrfime del instrumento. Si aparece en pantalla
“TILT OVER”, el instrumento esta fuera del rango dempensacién automatico y se debe
nivelar manualmente.

KTS-440 compensa las lecturas de los angulo vétiadebido a la inclinacion del eje al estar
ubicado en la direcciones de X.

»Procedimiento Ajustar la Correccion de la Inclinacbn
Procedimiento de Operacion Operacipn Pantalla
MEAS. BC -30
PEM
. . D
(1) Encienda el equipo y vaya a la [
pantalla MEAS POWER
ZA 9293425
HAR 120730107
(2) Presioné ESC para entrar en la =sd

pantalla de estado
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3) Desde la pantalla de estado presi
para entrar en la pantalla

ajuste de Configuracion.

one

de [CNFG

(4) Seleccione "1. Obs. Condition "y

. ; “1. Obs.
presiong ENT (o presione Ia tecla Condition”
numeérica 1). Utilice latecla o para +
alinear el cursor con la cuarta linea "Tilg
crn”, utilice 4 0 ® para fijar el método
de correccion de inclinacion. Entonces +
presiond EN[T para el ajuste final. Hay 0
dos opciones sobre la correccion de < ; >
inclinacion: "No, Yes(V)"

(5) Presioné ESC para volver a la pantalla

de ajuste.

v¢ Para otros ajustes, refiérase a “19.1 Cambio d&nf&dros del Instrumento.”

Si el instrumento no esta nivelado, es posible venalquier resultados en diferente ajustes

de correccion de inclinacion.

Tilt Comrection Dsplay

hleas, PC -0
PPM
0
&
No ZA 9273625

HAR  120°30107
1
ED [ESET %
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lzas. PC -in
FPAL
1]
) . [ £
Single ods 4
£a  Outofmnge
HAE 120°3010°
Y= Para correccion de la inclinacion, refiérase a ‘BEx®licaciones: Inclinacion Auto

correccion”

7.3 lluminacion de Pantalla

En lugares oscuros, es posible iluminar la panpafa que sea facil de ver.
»Procedimiento lluminacion ON/OFF

1.  Presionall2 para encender la iluminacién
2. Presional™= otra vez para apagar la iluminacion.

7.4 Fijar las Opciones del Instrumento

En el modo ajuste, asegurarse que los parametraemrientes estan fijados de acuerdo con
condiciones de la medida.

Para confirmar o cambiar las opciones de los paréasmevea “19.1 Cambio de parametros del
instrumento.”

Tabla 1:
Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
Condiciones de Ninguno *
Observacion Correccion Atmosférica | K =0.14
K=0.2
Cenit 0 *

Formato angulo vertical | Horizontal 0
Horizontal 90°

Correccion de la Ninguno *
Inclinacién Solo un gje
Distancia inclinada *(Sdist)
Modo distancia Distancia Horizontal (Hdist)

Diferencia de altura (Vdist)

Auto apagado después de 30 min. *
Interruptor ON/OFF por tecla
Formato coordenadas N-E-Z *

Auto apagado
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E-N-Z

111 *

Minimo angulo mostrado

511

Lectura dentro del JOB

Entrar la lectura dentroJd#

Tabla 2:
Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
, 1200 b/s* 9600 b/s
Velocidad
38400 b/s 115200 b/s
_ 8 Bits*
Longitud de datos -
7 Bits
Ninguna *
Paridad ODD
Disposicion de Uniforme
comunicacion
) 1bit *
Bit de parada :
2bit
y No *
Comprobacion de sumas s
[
No *
Xon/Xoff
Si
Tabla 3:
Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
OC *
Temperatura
oF
HPa *
Presion atmosférica | mmHg
) inchHg
Unidades
DEG *
Angulos GON
MIL
) ) M (metros) *
Distancia -
Ft (pies)
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7.5 Ajustar Constantes del Instrumento

Refiérase a “20.8 Constantes del Instrumento (i§jiia obtener el valor de las constantes
instrumentales. Fijelo como sigue:

»Procedimiento

Procedimiento de Operacion Operaciorn Pantalla
Config
1. Obs. Condition
2. Insir comst
(1) Desde el modo estado o
g - . 3 Date & time
preS|on._ para entrar en 4. Comms setup
el modo de configuracion 3. Unnt
Tnstr. const:
1. Vangie () pout
(2) Seleccione “2. Inst. Const’, 2. Instr. Const 2 Instr const
presiond ENJT (o presione la + 3. Contast
tecla numérica 2)
. . A Tnstr
(3) Después de seleccionar “2. e
. ! . nstr. const: 30 mm
Instr. Const.” presione ENIT 2.
(presionar la tecla numérica 2| Instrument
también es aceptable) para Constant”
entrar en la pantalla de ajuste +
de constante del instrumento.
Instr const:
(4) Introduzca la constante Enter 1.V angle 0 point
inne 2 Tnstr comst
presiong ENTT, paravolverala oo S—
pantalla de ajuste de constantes +
del instrumento.

Nota: La constante del instrumento se ha fijadoatsinente en la fabrica, asi que generalmente
UD. no necesita fijar este parametro. Si con mediia precision (ej: en lineas bases de
campo estandar o por una configuracion especialatidas) es necesario, el usuario puede
hacer eso.
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7.6 Fijar contraste de LCD (Pantalla)

Desde “7.5 Ajuste las constantes del instrumetiife’gl contraste de la pantalla.

»Procedimiento

0 para volver la pantalla de
constante del instrumento.

(o[ENT)

Procedimiento de Operacién Operacion Pantalla
Config
1. Obs. Condition
. 2. Insir const
(1) Desde el modo estado presione S_Dm'fm
para entrar en el modo de 4. Conmms sehap
configuracion 5. Unit
Instr const:
(2) Luego seleccione “2. Inst l‘t‘ angle mem
" : : 2. Instr. 2 Insir const
Const”, presiong ENT (o presione Conet 3. Contrast AD]
la tecla numérica 2) para entrar ajla
pantalla de ajuste de constantes del EN
instrumento. ENT
Contrast adjusament
(3) Seleccione “3 Contrast ADJ” “3.
presiong ENIT (presionar la tecla | Contrast Lewel : 6
numérica 3 también es aceptable) ADJ”
para entrar en la pantalla de ajuste +
de contraste.
Conirast admsiment
Lewel : 3
(4) Presioné A2 [o F3 para ajustar el o[F3
contraste. g
Instr. const:
=5 1. Vangle 0 pomnt
Terminado el ajuste, presiohe BESC 2. str const
3. Contrast ADJ
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7.7 Ajustar Fecha y Hora
- Es posible fijar o revisar la fecha y la hora trexo en la “Pantalla de Estado”.

»Procedimiento

Procedimiento de Operacién Operacion Pantalla
Config
1. Obs. Condition
(1) Desde el modo estado presione i:ﬁ?&mﬁiﬁ
para entrar en el modo de 4 Conms setup
configuracion 3. Uit

(2) Seleccione “3. Fecha y hora”,

presiond EN[T (Presionar la tecla S —

numeérica 3 es también aceptable), uge Diase - 20030800
o para seleccionar las opciones| “3. Date & Time - 143020

de fecha y hora, ingrese la fecha y la time”

hora usando las teclas numéricas. El +

afio, mes, dia, hora, minuto y segundps
son todos numeros de dos digitos. Ej
Aug 9,2003: 20030809 (o5
2:30:17 p.m: 143020

Config
(3) Cuando finalice la entrada de l‘ﬁmcmﬁ fioa
datos. Presiorle QK, para volverala  [OK| 3 Date f e
pantalla de configuracion. 4. Comms setup
5. Umt

7.8 Explicacion
Compensacion automatica de inclinacion

Cuando el simbold™” aparece en pantalla, el angulos vertical es aéticamente compensados
para un pequefio error de inclinacién usando ebselgsinclinacion.

MEAS BC -30
PPM

ZA 9273625
HAR  120°3010°

0

E

.

O [BSET] ﬁ@
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» Eliminacion de paralaje

El paralaje es el desenfoque relativo de la imatgpunto de lectura (Prisma) con respecto al
reticulo, cuando la cabeza del observador se migsxnente arriba y abajo o a los lados,
cuando mira a través del telescopio. El paralajeodincira errores de lectura y debe ser
eliminado antes de que se tomen las observacigh@aralaje puede eliminado reenfocando el
lente del reticulo.

» Apagado Automatico

Para ahorrar energia, la energia de la KTS-440rs8 @utomaticamente si no se funciona por 30
minutos. Es posible desconectar el apagado autmmédin la funcién ON o la funcion OFF.
Refiérase a “19.1 Cambio de parametros del Instntotie

» Nivelacion usando la pantalla de inclinacion del &ulo

Es posible mostrar el estado de la inclinaciorirdgtumento graficamente o numéricamente y

Tilt Cotrection Tilt Correction

oMozt = Tilt owver!

nivelar el instrumento. El rango de la correcciéhahgulo de inclinacion es £3'.

Si el instrumento todavia no esta nivelado, un rgeriJilt Over” es mostrado.
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PARTE 2 MEDIDAS BASICAS

- Esta seccion explica la medida de angulos, metkddistancia, y medida de coordenadas: tres
medidas que pueden ser realizadas en el modo MEAS.

- Los datos de medida puede ser grabada en la neeimi@rna del instrumento. Para el método
de la grabacion, refiérase a "17. Grabacién en Mrelgistro."

Pantalla Modo MEAS:

MEAS FC 30
PPM
0
i
ZA 93625
HAR  120°3010°
By  [ESET] m@

Cuando la preparacion para la medicion han conzl@iinstrumento pasa a modo MEAS.

8. MEDIDA DE ANGULOS

Esta seccién explica los siguientes procedimientos:

8.1 Medida del Angulo Horizontal Entre Dos Puntdsdulo Horizontal 0)

8.2 Ajustar el Angulo Horizontal a un Valor RequeriRetener el Angulo Horizontal)
8.3 Seleccién de Visualizacion del Angulo HorizdriDerecha/ 1zquierda)

8.4 Repeticion de Angulo Horizontal

8.5 Pendiente en %

- Cuando grabe los datos de la medida, refiere7a2.!'iGrabaciéon de Datos de Medida de
Angulos. "

Tome un tiempo y compruebe lo siguiente antes deeldida:

1. El instrumento esta perfectamente nivelado.

2. La bateria esta completamente cargada.

3. La inicializaron del circulo vertical ha sidongpletada.

4. Los parametros se han fijado en conformidada®condiciones de medida.
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8.1 Medicion del Angulo Horizontal Entre Dos PuntogAngulo Horizontal 0)

ara medir el angulo incluido entre dos puntos, rejuéo horizontal se puede fijar en 0 en
cualquier direccion.

» PROCEDIMIENTO

OSET destellara, asi que presione
OSET otra vez, fijar la direccién d
calaje a 0°.

117

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Meas. PC 30
(1) Presion en la primera PPM ]
pagina de la “Pantalla del modo - LE
MEAS". + A 95 L
PresmnT,_gnton des 0SET S i e
destellara prendiéndose y
apagandose. EQ BN REET] m?
Meas, PC 30
PP 0
(2) Presione T otra vez, |a 3
direccion del angulo horizontal de L
calaje sera 0°00°00". ZA PN
HAE 070000
= I = gt
8.1.1 Ejemplo: Medida de Angulo Horizontal Entre Dos Punbs
Punto de calaje Punto de calaje  Pamto de lechra
] Q =
Estacion A Estacion
(1) (2)
» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
(D) L}sando el fr_er!o horl_zontal ye r— = =T
tornillo del movimiento fino PP 0
horizontal, apunte al punto de i
calaje. Desde el modo MEAS, AL
menU pagina 2, presiohe 0SET, ZA 06T
HAR 070000
B BEY  [SET ﬁ?
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(2) Aviste el punto previsto, el
valor se mostrara (HAR) es el
angulo incluido entre los dos
puntos.

Visualizar
el
Punto de
Lectura.

hdeas, PC 30
PP 0
LTS
AL
FA 9625
HAR 29°4023"

5 & m @i

8.2 Fijar el Limbo Horizontal para un Valor Requerido

8.2.1 Use la funcion HSET para fijar el valor de una direcion requerida.

Esto permite fijar la direccién de visual del instento a un valor requerido.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
(1) Después de calar el punto de SetHangle
referencia, de la pagina 1 en el HAR.:
modo MEAS, presiong HSET,
ingrese el valor conocido de la
direccion (Angulo). Se describen el
angulo a la derecha y el angulo a Ja
izquierda como [ HAR ]y [ HAL ]. E
Set H angle
HAR: 00100
Ingrese el
valor de la

(2) Ingrese el valor de la direccién  direccion
conocida desde el teclado, presione conocida E
[ENT], se mostrara el valor conocido (angulo) y | [ heas. PC 30
ingresado. presione PP iSD

. - 1

Fa o ROFS0E4
HAE  0%0170"
el EN[ESE] B

77 Reglas de entrada

Cuéando usted desea incorporar 90°30'20 ", ingres920.
Cuando corrija datos incorporados,
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BS: borra el nimero de la letra a la izquierdeuasor.
ESC: Borre los datos ingresados.

Parar la entrada: ESC

Calculo de direccién del angujo: BS (Vea “ 10jpstar Acimut”)

8.2.2 Use/HOLD para fijar el valor de una direccién requeida

- Es posible utilizar la funcién retener el anghitwizontal para fijar el &ngulo horizontal y calar
la direccidén para un angulo determinado.

- Asigne por adelantado las teclas de funcionamipata desplegér HOLD. Para el método de
asignacion, vea "Asignar teclas de funcién 22.1.1".

» PROCEDIMIENTO

En la parte inferior de la pantalla del modo MEASiestra el angulo requerido del angulo
horizontal.

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
Meas, PC -30
. PPM 0
Asigne la &=
(1) Bajo la pantalla del modo MEAS, df;é?ezzrﬁa T 1
., 505"
aparece la funcign HOLD cuncien SaR Soolar
HOLD
FDET] [EoLD) ﬁ
(2) Use el freno horizontal y el Megs. PC 30
tornillo del movimiento fino M 0
horizontal para mostrar la direccion HOLD 'j_
del valor requerido. Presione HOLLD, + 7a gorspsy
el botdn partira destellando, presione [HOLD HAR  0FOO0
HOLD, otra vez, el [HAR] se 1
encuentra en el estado sostener. BDIST] 5H] HOLT EDL]
Meas, BC 3
. PP 0
(3) Apunte al punto de calaje y &
presione| HOLD para desbloquear gl L
angulo, fijar la direccion de calaje HOLD ZA 89S
para el valor de la direccién HAR 07 000"
requerida.
! con il
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8.3 Mostrar Seleccion del Angulo Horizontal (Derecha/lguierda)

Esto es posible por un interruptor entre angula d@drecha (angulo horizontal en el sentido
horario) mostrado y angulo a la izquierda (angutwiZontal en el sentido ante horario)
mostrado.

En avanzado asigne las funciones a las teclasmast&rar [R/L]. Refiérase a “18.1.1 Asignar
funciones a las teclas.”

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Asigne la | | V== S =
(1) En el modo MEAS, muestta fun?:ién a PEM .30
pantalla en la cual [HAR] es
; ) las teclas L
registrado. Muestra el &ngulo para 74 80y’
horizontal convertido [HAR]. mostrar HAR 11753150
RIL 1 | Pl
Mezs PC 30 | |
PP ]
(2) Presionando RI/L, interruptor del i
angulo horizontal, mostrado desde L
[HAR] a [HAL]. ZA 8PS
HAL 1427287107
HAL = 360°- HAR
B ] [EANG ﬁE

8.4 Repeticion del Angulo Horizontal

Para encontrar el angulo horizontal con gran pidetisealice mediciones de repeticion
En avanzado asigne la funcion a las teclas par&ranoREP]. Refiérase a “18.1.1 asignar
funciones a las teclas".

PARTIDA 32 MEDIDA FIN 32 MEDIDA

(ES MOSTRADO EL PROMEDIO ENTRE LAS TRES MEDIDAS)

PARTIDA 22 MEDIDA FIN 22 MEDIDA

(ES MOSTRADO EL PROMEDIO ENTRE LAS DOS MEDIDAS)
PARTIDA 12 MEDIDA FIN 12 MEDIDA
(ES MOSTRADO EL ANGULO ENTRE LOS DOS PUNTOS)

ESTACION
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
(LE do MEAS i Hah " 0PO000"
n modo , presiongr =
RER, se muestra la pantalla EE gﬂmm..
I,?epetlmon. de visuales (BS). E apuntar el Halh 070000
angulo horizontal es 0. unto
"Take BS" significa apuntar al dg calaie Take BS
punto de calaje. J O]
Bepetition
. Hah 0r00od
(2) Después de apuntar al punto de Reps 0
calaje, presion K. La pantalla Lye 0PO0D0"
de la derecha es mostrada. “Take Hah 0F0000
FS” significa apuntar al punto de
medicion. ThkeFS T
=
(3)D¢s_pues de_ apuntar al punto de Apuntar Hoh 0000
medicién, presionar GK. al punto de | | Reps 1
La pantalla de la derecha es Ig ctura e SO0
mostrada. + Hih A0R0000"
Presioné CE para cancelar el oK S
resultado de la medida y mida otra & A
vez.
Apuntar Hah 4070000”
. Reps 1
(4) Apunte al punto de calaje, al Eggﬁz de Ao 070000
presion , la pantalla de la + Hah 00000
derecha es mostrada. @ Take S
O]
(5)Apuntar al punto de medida y
presional . La pantalla de la
derecha es mostrada. El valor de I
sumatoria de de los angulos Apuntar Hah 00000
horizontales es mostrado en la al punto de| | Reps 2
segunda linea (Hah), el valor lectura Sy A0E0000
promedio de los dngulos horizontales + Hah ORO0On
es mostrado en la cuarta linea (Ave). @
Para continuar la medida de la Take BS i
repeticion, repita los procedimientos CH At
4ab.
Cuando las medidas de la repeticidon
estan completas, presionar ESC.
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En modo repeticion de medida, incluso si es sadeecio “Encendido del compensador
automatico de inclinacion”, el compensador del &mborizontal no funcionara.
Maxima frecuencia de medicion: 10 veces.

Rango mostrado de repeticién: 3599°59°59.5”

8.5 Pendiente en %
KTS-440 permite mostrar la pendiente como un %

En avanzado asigne la funcion a la tecla para ard2tA/%)]. Refiérase a “18.1.1 Asigne
funcion de teclas.”

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Mesz EC 30
Asigne la FPM . 0
(1) En modo MEAS, muestre la fl:gélgr;:r;a L
A 5 et gt
pantalla en que ZA/p es colocado.| W 3??5315;0‘ .
|50 |
. p Dfem BC =50
(2) Presione ZA/% , el &ngulo * PPN 0
vertical (ZA)es mostrado como una 3
gradiente(V% 5 L
Presion otra vez para volver A% Ve I'DE':' R
a mostrar el angulo vertical original HAR 173150
o e Bl=

77 Rango mostrado: Dentro 100%

7r Cuando el parametro “Formato de angulo verticald € a “Horizontal 0°” o “Horizontal
0° 900", “ZA” es mostrado en lugar de “VA”.

9. MEDIDA DE DISTANCIA

La siguiente seccion aclara la informaciéon sobreméalida de distancia. Primero complete los
preparativos en 9.1 a 9.2 para realizar la mededdistancia.

9.1 Ajustes para Medida de Distancia
9.2 Comprobacion de Sefial de Retorno
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9.3 Medida de Angulos y Distancia.
9.4 Revision de Datos de Medida.
9.5 Datos de Salida al Computador.

9.1 Ajuste para Medida de Distancia
Realice los siguientes ajustes antes de la meéidistancia.
Factor de correccion atmosférica.

Valor de correccion de la constante del prisma.
Modo medida de distancia.

= EXPLICACION Correccion atmosférica

Después de fijar la correccion atmosférica, elltada de la medida de distancia sera corregido
automaticamente, porque la velocidad de la luzleaire es afectada por la temperatura y la
presion del aire.

Calcule el factor de la correccion atmosférica asdgidemostrado en férmula siguiente.

0.2000 x air presaure (hpa)
1 +0.00366 = tern perature (0]

FFI=2732 -

Si las unidades son mmHg, por favor convierta como:

1hPa=0.75 mmHg

Si la correccién atmosférica no se requiere, fijator de PPM a 0.

La serie KTS-440 son disefiadas de modo que elrfdetta correccion sea 0 PPM en una
presion de aire de 1,013 hPa y una temperatur@de.2

» EXPLICACION Modo de medida de distancia
Los siguientes son el tiempo que mide y la disean@s pequefia mostrada para cada método de
medida cuando se utiliza un prisma reflector.

Medida Fina:

Exactitud: (2 + 2PPM*D) mm (D es la medida de distancia)
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Tiempo de Medicion: 3 seg.
Exhibicibn minima: 1 mm.

Rastreando Medida (Tracking)

Tiempo de Medicion: 1 seg.
Exhibicion minima: 10 mm.

Ajustes para medida de distancia

Operacion Pantalla
Presion¢ EDﬂ/I en pagina 1 del modo MEAS
Fije los siguientes puntos EDM
Temp : 20T

1. Temperatura Press . 1013.0hPa
2. Presi6n Atmosférica FEM . 0
3. Factor de Correccién atmosférica PPM BC . 30
4. Constante del prisma Mode:  Fine”s
5. Método de medida de distancia T
Después de fijar estos puntos, presjone |ENT.
Fijar métodos y contenidos:

Puntos Método
Temperatura Método 1: Después de ingresar temperatura, val@re&on,

Presion

Correccion atmosférica PPM

la correccién atmosférica sera calculado automatcae y el
PPM se mostrara en la linea 4.

Método 2: Directamente incorporando el factor deemwion
atmosférica (PPM), después de ingresar, los valpea
[Temp.], [Press] se borran.

Constante del prisma

Ingrese el valor de la correccion de la constaat@dsma
indicado para el prisma usado.

Modo de medida

Seleccione co4 o ® en el siguiente modo:
Fino “r", Fino AVG “n=", Fino “s”, Seguimiento

NOTA:
Entrada rango de temperatura

: -30P60° (Long. paso 1°C) o -22 +140°F (Long. Paso 1°F)

Entrada rango de presién: 5601066hPa (Long. paso 1hPa) o 42600mm (Long.

Paso 1mmHg)

0 16.5 31.5 inchHg (long. Paso 0.1 inchHQ)

Entrada rango de correccién atmosférica: -998999 PPM (Long. paso 1PPM)
Entrada rango de constante del prisma: -99m#®9mm (Long. paso 1mm)
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9.2 Verificar Retorno de Senal

Compruebe para asegurarse que la suficiente llggadd sea devuelta por el prisma reflector
visualizado por el telescopio. La comprobacionaledfial de retorno es particularmente Gtil al
realizar medida de largas distancias.

El instrumento puede ser cambiado a verificaciorseftal de retorno en cualquier momento
excepto los siguientes tiempos:

Durante la medida de distancia
Durante el calculo de la resecciéon
Durante la exhibicion del nivel circular

» PROCEDIMIENTO

Operacion Pantalla Notas
L | :Sinseiial
[ W :Demasiada sefial

Aming B :Posible medida

. . B | : Posible medida
Visualizar en BN |  Posible medida
forma exacta

al pulntp de Signal. | |+ Mas “ " mostrada, mayor es la
(Prﬁgrr?f) cantidad de luz reflejada.

resion,ey @ DET Si “*” es mostrada, retorna la luz
SET, en suficiente para la medida.

Es posible incorporar un sonido de
zumbador al mismo tiempo que
aparece [*] cuando se mide distan¢

esto es posible presionarido BEER
presionaf BEEP para apagar el

zumbador.

cualquier
pantalla

a

Meas. PC 30 | | Presione SDIST, cuando no se
FFM 0| | muestre “*”, visualice nuevamente

.3 . .

, el prisma, o en caso de medida de
Pres'|onC 5 1113742m 1 || distancias largas, aumentar el
terminado el Za  9reagy numero de prismas.

control HAR 1207307107
Cuando L TR esta

[0 % desplegado persistentemente,
' contacte al servicio técnico.

NOTA: Cuando la intensidad de luz es suficienteqaenel centro del prisma reflector y el
reticulo estan levemente mal alineados (Distammita@tc.), [*] serd exhibido en algunos casos,
pero en realidad, la medicion exacta es imposiBt&. lo tanto asegurese que el centro del
Prisma esté correctamente calado.

40



KaLipa

9.3 Medida de Angulo y Distancia

KTS-440 permite la medida de angulos y medida gadcia al mismo tiempo.
Cuando registre datos de medidas, Vea “17. GrabBatlws de Distancia Medida.”

Compruebe lo siguiente una vez mas antes de medglidistancia:

KTS-440 esta correctamente instalada sobre el meteferencia (Estacion)

La bateria esta con carga completa

Se ha completado la inicializacion de los limbosZumtal y vertical

Los pardmetros estén fijos en conformidad condasliciones de medida

Se ha fijado el factor de correccién atmosférieaha fijado el valor de correccion de la
constante del prisma, ha sido seleccionado el rdeduedida de distancia.

6. El centro del prisma esta correctamente caladotémsidad de la luz de la sefal de
retorno es suficientemente alta.

a s wbdE

» PROCEDIMIENTO S/H/V seleccion de distancia de medién
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) En la primera pagina del modo Meas. FC 30

MEAS, presion¢ SHV para seleccions
el modo de distancia deseado.

1572

=
3
=)
[}

5 m

Cada vez que SHV es presionado, se n
carga el modo de medida de distancia. FA  80°50S4"
S: Distancia Inclinada HAR 1773150

H: Distancia Horizontal

V: diferencia de altura @ [BSET] ﬁ

D

(2) Presioné SDIST, cuando comienc —

la medida, La informacién EDM (Mod
de distancia, valor de correccion de la
constante del prisma, factor de Dis PC=-30

correccién atmosférica, método de SDIS FRM=" 0

medida de distancia) es representadag Fine'r

por una pantalla destellante. ETOH

O
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El resultado de repetir la medida es

mostrado
Dist. BC -30
PEM ]
't

S 1234369m L

ZA  BOREYSA

. . _ HAR 117531507
(3) Cuando la distancia medida es

completada, se escucha el sonido de ETOH

una sefial (BEEP), y se muestran en
pantalla los datos medidos de la
distancia (s), el angulo vertical (ZA), y

Durante la reiteracion de la medida,
los datos de distancia son mostrados

el angulo horizontal (HAR). comosS-1,S-2.....
Dz, PC -30
PPN 0
[
S1  1234369m L
Za BT
HAR  117°51'50°
Dt PC -30
PR 0
L
(4) Cuando se realiza la repeticion de A 1DM5@m L
la medida, presione [STOP| después ZA  BOREgSy
de mostrar los valores de la medida HAR 1173050
para concluir la medicién de la -STO " g
distancia y para mostrar los

resultados finales de las medidas. . = .
Durante la reiteracion de la medida, €

valor promedio de las distancias (S-A
es mostrado cuando el nimero sefialado
de medidas se ha completado. T

¥¢ La distancia y el angulo los cuales han sido medidecientemente permanecen
almacenados en la memoria hasta que se apagueipb.egs posible mostrar los valores
medidos convertidos en la distancia horizontaldifarencia de la altura, y la distancia
inclinada presionando SHIV. Para el método de labéoibin, vea "9.4 Revisién de medida

de datos.
7r Si el modo de medida simple y N-times = son setermios, la medida se detendra

automaticamente después de que las medidas dessgsmtian completado.

9.4 Revisiéon de medida de datos

La distancia y el angulo los cuales han sido medidoientemente permanecen almacenados en
la memoria hasta que se apague el equipo. El @¥@omedida de distancia, angulo vertical,
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angulo horizontal, y las coordenadas XYZ puedenrsmstrados, es posible mostrar los valores
de medida de distancia convertidos en la distamoizontal, diferencia de altura, y distancia
inclinada presionando [SHV].

En avanzado designe la funcion de las teclas pastran [RCL]. Para el método de asignacion,
vea "18.11 Asignacion de funcién de teclas”.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
MEAS. BC =30
FEM 0
(1) En el modo MEAS, mostrar la g 0156m L
pantalla en que es colocado [RCL], |y FA 3454500
presione [RCL]. HAR  12673123"
B el %
BCL (1)
5 0156m
A 3445007
HAE. 1267317237
(2) Los datos almacenados que har
sido recientemente medidos son L O
mostrados. N U8
E 3445008
Z 1223778
RCLOD
(3) Cada vez que es presionado H , 08 m
[SHV], S (distancia inclinada), H ﬁf"m f:,‘ﬁf:ff??a_
(Distancia Horizontal), V diferencia -
de altura, son mostrados
alternadamente.
MEAS. PC -3
PP 0
[ £}
. 495 1
4) Presione ESC para volver al modo 5 148% m
ﬁ,l)E AS P ZA  344S0Y
’ HAR  126%3123"
D =
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9.5 Datos de Salida al Computador

Los datos de medida de distancia pueden ser rapitarngresados a un computador.
En avanzado designe la funcién de las teclas pavstram . Para el método de
designacion, vea “18.1.1 Designacion de funciotedms”.

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacién Operacion Pantalla

1. Dzt data
2. Angle data
(1) En el modo MEAS, mostrar la

pantalla en que apardce D-QUT, la | [D-OU

siguiente pantalla es mostrada.

(2) Use para seleccionar "1 Dist

Data”, y presioné ENT (o tecla Dist.
numérica 1) para comenzar la medidaSeleccione
de distancia. Entonces el modo “1 Dist . .

. . ., ” it PC=230
distancia, valor de correccion de la Data M = 0
constante del prisma, factor de + Fine[s]
correccion atmosférica, método de

g

medida de distancia seran mostrado
en un a pantalla destellante.
(3) Cuando la distancia medida es

completada, se escucha el sonido d¢ Dust, FC 30

una sefial (BEEP), y se muestran en FEM .3':'

pantalla los datos medidos de la L
5 234569 m

distancia (s), el angulo vertical (ZA),
el angulo horizontal (HAR). Entonces
los datos de medida comienzan a salir.
Cuando esta seleccionado el modo STOP
fino de repeticidn, presione la tecla
STOP)| para detener la salida.

<<

ZA BI04
HAER 11731507

NOTA: Cuando en el paso 2 es seleccionado “2 Angle Datatato del angulo que es
mostrado sobre la pantalla puede ser sacado (dbjeni

10. MEDIDA DE COORDENADAS

Después de ingresar la altura instrumenta y laaatta jalon, es posible obtener coordenadas en
tres dimensiones para un punto en base a las caatde de la estacion de instalacion (PR).
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Altura de
Jalon

: Punto de
lectura

» B

Es posible fijar el acimut de una estacion de ealagresando las coordenadas de la estacion y
las coordenadas del punto conocido (Punto de ¢aafences apunte a la estacion calaje para su
medida.

La siguiente preparativos son necesarios para didaele coordenadas.
Fijar las coordenadas del punto de la estacion
Fijar el acimut
Para el metodo de medida de coordenadas, vea fusafOpciones Instrumentales”.

10.1 Ingresando Datos de la Estacion InstrumentaPR)

Antes de medir coordenadas, ingrese las coordergglda estacion instrumental, la altura
instrumental y la altura de jalon.

Use una huincha para medir la altura instrumenlkalajtura de jalon.

Es posible fijar los datos de coordenadas en gLim&nto.

Es posible grabar los datos fijados para la estagistrumental en el JOB que se ha
seleccionado. Para el metodo de seleccion de J&B;16.1 seleccion de JOB”.

También posible realizar la medicion de coordenadasdo €] MENU en la tercera pagina del
modo MEAS es presionado para entrar en modo matasnaes seleccionar "1. Coordenada ".
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacic Pantalla
Coord
1. Observagon
(1) Presion¢ COORD en la segunda E g:m
pagina de la “Pantalla de modo , =
MEAS”, la “Pantalla del menu de
medida de coordenadas” es mostragda.
W
T I 1234 688
(2) Seleccione “2. Stn Data” y “2. Stn ED . 1748234 i
presiong ENIT (o presione tecla Data” n 5121.579
numerica 2) par ingresar los datos ge + Isth : 0.000 m
la estacion. Teth 0.000 m
READ oK
(3) Fije los siguientes valores.
NO, EO, ZO (coordenadas de la
estacion instrumental), altura Coordmate’ S
instrumental, altura del prisma. 0. pe?
Cada vez que ud fija unpvalor Ingrese los IES ) ;—j;ff e
presiond ENJT. Entonces presione datos de la| | .o 5121570
para grabar los datos de la estimon Isth 1.600m
estacion instrumental. Para el metodo TeH - 2000 m
de ajuste de cada valor, vea “17.4
grabacion de datos de la estacion FEAD O]
instrumental”, presion@K para
grabar en el JOB.
Coordmate
1. Observation
2 Sm data
Presione OK para completar el 3. Sethangle

ajuste. La pantalla del menu de
medida de coordenadas es mostrad

a.

NOTA: Rango de entrada de coordenadas

-9999999.999 a +9999999.9

99 (m) o

Rango de entrada de altura instrumental

-9999.999 a +9999.999 (m)

0-9999.999

Rango de entrada de altura de jalon

-9999.999 a +9999.999 (m)

0-9999.999

-99995H®.a +9999999.999 (ft)
a +9999.999 (ft)

a +9999.999 (ft)
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% Detener la entrada en progrego: ESC (Vuelve a ltapa del meni de medida de
coordenadas.

# Lectura de los datos de coordenadas: Presione RfZ&B “10.1.1 Lectura en Registro de
Datos)

7 Guardar datos de la estacién instrumental: PredRiB€ (Vea “17.4 Grabar Datos de la
Estacion Instrumental).

10.1 Lectura de Datos en Coordenadas Registradas

Cuando usted desee leer adentro y fijar datos dielenadas en la memoria, presibpne READ en
la “pantalla de ajuste de la estacion instrumenks’posible buscar los datos registrados.

Ambos datos de coordenadas son guardados en larragnguardados en el JOB que ha sido
seleccionado.

¥¢ NOTA: El JOB sefialado mencionado aqui, no es el @Bes seleccionado desde el modo
memoria, sino que el archivo de coordenadas quesitia designado desde el modo
configuracion "1. Obs Condition".

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
(1) Presione READ en la “Pantalla T
de ajuste de la estacion Pt 1
instrumental”, la “Pantalla de Sm1i
visualizacion de  datos de READ Sm2
coordenadas del punto“se mostrara. Crdl
Stn o Crd: Datos de coordenadas g;ldf .
guardados en el JOB que ha sjdo
seleccionado. [ToR LAST SReH

(2) Presione o para alinear €l
cursor con el numero del punto
requerido que fue leido e ingresado.
Para utilizar el numero del punto
para buscar datos de coordenadas,
presione [SRCH].
Cambiar el método de movimiento

del cursor SRCH
Cuando es mostrado, el cursor

mueve una linea a la vez.
Cuando[ =P es mostrado, el cursor
mueve una pagina a la vez.
Pt name: Nombre del punto de
datos de coordenadas con el cual a
sido guardado en memoria. T

Fead data
Pt: 1
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Coord/Sm.
N 1234 688
. . 7487 B
(3) Presioné ENT para leer en el gg : ;1:?_;; &
punto seleccionado y mostrar los et s
datos de coordenadas. Teth - 2000 m
Coordmate
1.0BS
2. 5mDats
(4) presioné OK, la pantalla de oK 3.SetH Angle
medida de coordenadas es mostrada.

10.2 Fijar Azimut

Después de introducir las coordenadas del punta dstacion instrumental y el punto de calaje,
el azimut del punto de calaje puede ser calcula@ado.

De acuerdo con las coordenadas de la estacionnmstital y los coordenadas de la estacién de
calaje que ya se han fijado. Aviste el punto deig@de calaje, por una operacion dominante, el
acimut de la estacion de calaje sera georeferamaiaihmaticamente.

Y q°
Estacio
de calaje
Acimut Estacion
Instrumental
X
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» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
(2) D,ebajo.de la pantalla de Comd Ane
menl medida de coordenadas, L HAR.
o . “ Seleccione “3. !
utilice para seleccionar “3.

Set h angle”, entonces presione Set h+angle

(o solo presione la tecla

numérica 3), ahora el angulo de
azimut puede ser ingresado
directamente.

(2) Presioné BS, la pantalla de %";dm 4%
ajuste del azimut se mostrara. SEe :

5

EES LSS LY
Para NO, EO, Z0, las et et
coordenadas fijadas en “10.1 78S 123434
Entrada de datos de la estacior
instrumental” se mostrara, estos
valores pueden ser reingresadags. [FEAD OF
(3) Ingrese el valor de las Coord/Ang
coordenadas del punto de calaje, o
NBS, EBS, ZBS, presione Sight 7
-ENTE después de cada + .

HAR: 312
entrada, entonces presidne YES,

D

(Se muestra el valor avistado d

acimut del punto de calaje.) Eg EE

_ Coordinzte
(4) Apunte al punto de calaje 1.0BS
entonces presiorie YES, el ajuste 2.SmData
del acimut a terminado y volvera 3. SetH Angle

a la pantalla del menu de medida
de coordenadas.

NOTA: Lectura del valor de coordenadas desde la memoria.

Lectura del valor de coordenadas de la estacidrumsntal: Mueva el cursor a NO o EO 0 ZO y
presiong READ.
Lectura del valor de coordenada de la estacionadige Mueva el cursor a NBS 0 EBS 0 ZBS y

presiong READ.

10.3 Medida de Coordenadas
El valor de las coordenadas del calaje puede san&ado midiendo la distancia y el angulo al

calaje basando los ajustes de los datos de lad@stael acimut.
El valor de las coordenadas del calaje son caloslgdnostrados usando la siguiente formula:
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Coordenadas del punto de la estacién (NO, EO, ZO)
Altura Instrumental
Altura del prisma
Diferencia de altura: Z

La diferencia de coordenadas desde el centro d&lumento al centro del prisma:
(n,e,2)

Coordenadas del punto desconocido: (N1, E1, Z1)
N1=NO +n
E1=EO +e
Z1= Z0 + Altura instrumental + z — altura del prasm

Coordenadas de el centro del prisma, originadadede$ punto centro del
instrumento (N, E, Z)

Altura del prisma

Punto centro del instrumento o
NO, EQ, Z0, + altura instrumental _ -~ " Jz_ ..
SD-~ -
- Punto desconocido

Punto central del instrun

Altura
Instrumental

Punto ocupado
NO, EO, Z0
HD

Origen (0, 0, 0)

Los datos de medicion pueden ser grabados en eqi®Ba sido seleccionado. Para el método
de seleccion de JOB, vea “16.1 Seleccion de JOB”.
Compruebe una vez mas lo siguiente antes de medir:

1. La KTS-440 esta correctamente instalada sobrergbpie referencia (Estacion)

2. La bateria esta con carga completa

3. Se ha completado la inicializacion de los limbosZumtal y vertical

4. Los parametros estan fijos en conformidad condasliciones de medida
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5. Elfactor de correccion atmosférica y la correcaéna constante del prisma, el metodo
de medida de distancia estan fijos.

6. El centro del prisma esta correctamente caladotdasidad de la luz de la sefial de
retorno es suficientemente alta.
7. La preparacion en 10.1y 10.2 para la medida dedleoadas estan completas.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Coord.
(1) Apunte al centro del calaje lecci
(prisma), seleccione “1. OBS” en la %e ecmope
. 1. OBS Coord  PC ]
pantalla del menua de coordenadas, _
. ! + PEM ]
entonces presiofle ENT (o presione Fine* 1"
directamente la tecla numeérica 1)
Coard.
[ I 1534688
E 48234
&1 112159
(2) Cuando la medida es completada, 5 1382430m
el valor de las coordenadas y la HAR.: 12734347
distancia al punto de calaje, el &ngulo
vertical y el &ngulo horizontal son [STOH |
mostrados. (Si el actual modo de Coard.
medida esta fijo en el modo N 1534688
repeticién, presione la tedla STOP E : 1048234
para detener la medida y mostrar los Z 1nnsm»
valores medidos.) 3 1382450m
HAR-: 1234734
REd  focd [SE|
N o 1534 628
(3) Para grabar los datos de coordenada E 1048234
en el JOB, presiorfe REC. Introduzca Igs Z 1121579
siguientes datos: Pt: 6
1. Numero del punto: numero del punto .
o p p ; 1.600m
2. Cdédigo: Caodigo o notas + Cods
Cuando el cursor esta sobre la linea de :
codigo, presione-[] o [ ] para mostrar y
seleccionar los cédigos que se almacenan
en memaoria.
Presioné OK para grabar los datos.
oK
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(4) Apunte al siguiente punto y
presiondOBS para comenzar a medir. Coard.
PresiongSTN para tener acceso a la N 1534688
pantalla de la entrada de datos de la E 1848234 &
estacion, reingrese los datos de la = zZ 1821 579
estacion. 5 482 450 m
El reingreso de datos de la estacion HAR.: 033y
afectard la siguiente medida. Si cambia
la altura del jalén, ingrese el nuevo ST OB
valor antes de la medida.
Coord
1. Olbservation
2 Sm data
(5) Presioné ESC para finalizar y 3.SetHangle
restaurar la “pantalla del menu ESC
coordenadas.

7 Al grabar datos de coordenadas, por favor observe:
La longitud maxima de la entrada para el nimero del punto es 14 caracteres.
La longitud maxima de la entrada para el codigo es 14 caracteres.

v¢ Para introducir codigos por adelantado, vea expidn “16.6 Ingreso de cédigos”

PARTE 3 MEDIDAS AVANZADAS

Esta seccion explica reseccion, medidas de replantedidas compensadas, medidas de linea
perdida, medidas de REM, y otras que se puedemaeeah el modo MEAS.

11. MEDIDAS DE REPLANTEO

La medida de replanteo se utiliza para fijar untpuequerido. La diferencia entre el dato
ingresado previamente al instrumento (datos déhnggo) y el valor medido puede ser mostrado
midiendo el angulo horizontal, distancia o las deoadas del punto avistado.

El valor mostrado = Diferencia entre el valor medydel dato de replanteo.

Para la medida de replanteo, realizar la obsemamida cara izquierda.

PROCEDIMIENTO:
1. Fije el punto ocupado.
2. Fije el angulo de orientacion de referenciacion.

3. Entrada de datos de replanteo
Hay dos métodos:
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Entrada de distancia y angulo
Entrada de coordenadas del punto de replanteoEplpZp), la distancia y el angulo
entre el punto ocupado y el punto replanteadocacalado automaticamente.

4. Realice medida del replanteo

Hay dos métodos:

A. Desde la pantalla “2.S-O", fije los datos, poeua'@ para realizar el replanteo.
B. Después de ajustar los datos, volver a la dardel menu set-out, seleccionar
“1.0BS” para realizar la medida del replanteo.

Medida de distancia de replanteo

El punto se puede encontrar basado en el anguilohtal desde la direccion de referencia y la
distancia desde la estacion instrumental.

Diteccion de referencia ) )
Distaticia

— __—Fosicion a replantear

Posicion de
presetitacion del
jalot

. Distancia a replantear

Estarcion instnumettal

Desde el modo mend, seleccione “2. S-O” tambiénl@uealizar la medida del replanteo.

» PROCEDIMIENTO

Direccion de referencia Direccion de referencia

Direccion del punto
v . a replantear
- /3/0:- -
A, fa¥

Estacion Instramental Estacion inst utal

(1) )
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Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
hleas, 30
(1) Apunte la direccién de referencia, FFM 0
presiond Ospt dos veces la segunda  [Ose] (E
pagina del modo MEAS. El angulo + _ L
horizontal de la direccién que Ose A
HAR 070000
visualiza es 0.
O PET ﬁ
50
1. Observation
(2) Presion¢ SO en la segunda z gﬂd‘fmﬁ
pagina de la “pantalla del modo j 5-:13:1112.-9
MEAS”. La pantalla del ment de 5. EDM
medicion de replanteo” es mostrada.
50
(3) Seleccione "2. S-O ", entonces Kp: 1223455
presiond ENJT, Ingrese los siguientes Ep: 45670 i3
de datos: 1. Distancia desde la iP: . 1310;??
estacion instrumental a la posicion a Seleccione Dii 73450 .;’11
ser replantada. P ” -
2. Incluir el &ngul ireccion 2 >© Hang. i
. gulo entre la direccion + lﬁf READ) oK
de referencia y la posicion a ser
replanteada. 50
Después de cada entrada, presione Diist: 23.450 m
Hang  45°1202"
o]
(4) Presiong OK, la “pantalla de
observacion de replanteo” se
mostrara. 50.H 23450 [t
S.0 S: La distancia al punto a ser H 21.502
replanteado. oK HiR Egjaf?ﬁ
dHA: El angulo horizontal del punto e
a ser replanteado. 5 M ED
Para detener la entrada, presione —
Esd.
(5) Presioné« | . El angulo del = 15734 28"
punto que se replanteara se mostrara f 634 i3
en la primera lmea. Sg mo§§rara una g £374m
flecha que sefiala la direccion, a la TA 074571
izquierda o derecha en que se debe HAFR. 150°16'54
mover el jalén. REC] = HD|
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(6) Rotar el instrumento hasta que el
angulo en la primera linea es 0°.
Cuando el angulo esta dentro de un

rango de £30 ", ambas flechas son R DF00D0"
mostradas. Wi
Significado de las flechas. 3 6324m

- : Mueva el jalén a la izquierda %La;..R Sf;jl‘-';m
mirando desde la estacion instrumental. e @ E T
® : Mueva el jalén a la derecha = =
mirando desde la estacion instrumental.

Volver a la pantalla de observacion del

replanteo .

(7) Fije el prisma en la linea de visual y 50

encuéntrelo.

Presioné HD para comenzar la

medicion de la distancia de replanteo S0 P;:PIT;] -0

Presion¢ SHV para seleccionar modg Fre S

de medida.

(8) Cuando se termina la observacion. . 0°00000"

La distancia al punto a ser replanteado t 2456 i
se muestra sobre la linea 2. La

direcciéon del movimiento del prisma es 3 123234 m
indicado por las flechas que sefialan I%Laﬂ:R gi’“jéffﬁ?'u

hacia arriba y hacia abajo. B = =
(9) Mueva el prisma hacia delante y

hacia atras hasta que la distancia en |a

linea 2 es 0 m, entonces presipbne SHV

seleccioné SO, VD para realizar la

medida.

Cuando esta dentro de un rango de 4 1 —— 0F0000”

cm., se muestran ambas flechas. (Si |a Tl 0.000 s
medida de repeticién o la medida g 23345
tracking se realizan en este tiempo, es 74 80°4573"

posible mostrar los resultados de la HAR 150°1 654"
medida sin ninguna operacion [FEC i

dominante mientras que avista el jalo
qgue fue movido.)

"~ Mueva el prisma hacia usted.

- : Mueva el prisma lejos de usted.

=)
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50

—_—— L

Tl 0.000 ]
(10) Encuentre el lugar donde la
distancia es 0. g 12234 m

A 20743 3"

150°Le'54”

HAR
EEd B H

50
1.  Ohbservation
(11) Presioné ESC para volver a la T
pantalla de menu de medida de Esd 4 Sethagie
replanteo. 5. EDM

Para gravar las coordenadas del punto meflido] REC
Seleccione modo medida de replanteo:
Cada vez que presioV, cambia el modo de melgidaplanteo:

'S0® HDO® [vD|® [COORD® [REM

SD: Medida de replanteo de distancia inclinada

HD: Medida de replanteo de distancia horizontal

VD: Medida de replanteo de diferencia de altura @liferencia de altura entre la marca de
altura del instrumento y el punto centro del prisma

COORD: Medida de replanteo de coordenadas (Refiéaad 1.3 medida de replanteo de
coordenadas)

REM: Medida de replanteo remoto (Refiérase a 1k&ida de replanteo REM)

Nota: Es posible realizar la medida de replanteo SDmedida de replanteo VD, medida de
replanteo REM, solamente después de ingresar direahente las distancias de replanteo.
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Medida de replanteo REM

Para buscar un punto cuando un jalén no esta dinectte instalado en este, realice la medida de
replanteo REM.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacién Pantalla
(1) Coloque un prisma directamente
debajo o directamente encima del DChst.
punto a ser encontrado, entonces
utilice una huincha metrica para Dt PC =0
medir la altura del prisma (altura COPPM =D
desde el punto topogréfico al centrp Fine 5"
del prisma). Apunte el prisma,
presione en el modo MEAS. ETOH
(2) Se muestra el resultado de la Mems. Pliﬁ{ '3'3]
medida (si esta en modo repeticion, ’ &
presiong STOP). §  126Bm L
S: La distancia inclinada al prisma FA s
ZA: El angulo vertical al prisma HAR  90°0100° 1
HAR: El angulo horizontal al prisma. B 54 £
50
1. Obsearenton
I 50daa
(3) I_Dresion desde la segunda _31 g:::”:é:
pagina del modo MEAS.
50
M- DBAH
(4) Seleccione "4. SlO data", ingrese Fp: 245,670 B
los siguientes datos 1. Altura del | Seleccione Zp: 1200747
prisma 2. Altura del punto de “2.S-0 Terh R
replanteo (la distancia desde el punto data” OE]
del terreno al punto a ser + 502
replanteado). Después de cada S0 dist: 23,450 m
entrada presio T. S0 H set: 45°12'08"
8§
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S50.5 P
5
iong ZA B4R
(5) PreS|on. @ HAR, 15165
dHA Mgyl
ped B [  ED
50 Ht m
(6) Presioné SHM, HT es mostrada < 013 g
en la linea del fondo de la pantalla. 7 39:45_11?
HAR 150°16°54
dHA o0l
REC] S5 = H]
) Presion para comenzar el - -
replanteo, después de 0.7 segunda, la g{) = ;g:gﬂﬁﬁ .
distancia entre los datos del replanteo ZA 80°45713"
y la distancia medida se exhibe en |la HAR 150°16'54
terceralinea. (S-O  Ht). Los dHA 070006
resultados de la medida se muestran STOP
cada 0.5 segundos.
(8) Después presio, entonces
presion, el valor mostrado es la - 1°0000"
distancia del punto avistado y del T L0000
punto de replanteo. Mediante dos " 5 8015 m
flechas encuentre la direccion ‘PtLﬁ-;.R 319351:';}4
requerida. Significado de las flechas: s =TOT
- : Mueva el lente hacia el cenit.
~: Mueva el lente hacia el nadir.
(9) Gire el lente hacia arriba y hacia — 1°0000"
abajo hasta que el valor que muestra t 000
en la cuarta linea sea 0 m (Cuandqg 5 3015 m
esta cerca de 0 m, se muestran ZA 8°4523"
ambas flechas), El punto a ser HAR 150°1654
replanteado esta ahora en el centrg T
del reticulo del lente. REd 5y =
S0
1. Observation
2 50dats
(10) PresionC para finalizar la 3. Sndata
medida y para volver a la pantalla de “; E%‘f',w

menu de medida de replanteo.
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Medida de replanteo de coordenadas

- Esta medida se utiliza para replantear un pujaméd de determinadas coordenadas desde un

punto de referencia.

- Después de introducir las coordenadas para @¢bpuser replanteado, el angulo horizontal
requerido y la distancia horizontal son almacenasol memoria. Usando el angulo horizontal
y la distancia en la funcién replanteo, puede sptantado la ubicacién de las coordenadas

requeridas.

Diferencia de distancia

N 5
X O
|
|
|

| Posicion de

presentacion del
| T
.

. . Hisma
Estarion de calaje |

Estacion

Instromental LDiferencia de angulo

7 E

Punto a ser replanteado

Es posible realizar la medida del replanteo dedmmadas seleccionando “2 S-O” desde el

“Modo menu”.

Es posible ingresar previamente los datos de sdéidas coordenadas de replanteo, y fijar estas

como coordenadas de replanteo.

Para encontrar la coordenada Z, coloque el prismangalon, etc., con la misma altura del

prisma.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion
50
(1) Presione S-O desde la é mﬂm
segunda pagina del modo Meas, 3 Smdam
la “pantalla del menu de medida 4 Sethagle
de replanteo” se mostrara. 5. EDM

Pantalla
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(2) Seleccione "3. Stn data", entond

es

presiong ENJT (o presione la tecla

numérica 3 directamente). ND: 123.789

Ingrese los datos de la estacion ‘3. Stn = m‘}_‘.ﬁ
instrumental (refiérase a "10.1 data” Z0; il

Entrada de datos de la estacion + . 1630m
instrumental) Tt I e

Ingresar la altura del prisma, o -

midiendo la distancia desde el centro oK
del prisma a la punta del jalon.

(3) Después de introducir los datos

de la estacion, presiohe OK para

entrar al mena de medida de 54:1?'

replan'teo. Seleccione 4 Set h angleSeleccione 5

y presiong ENIT (o presione latecld "y get N

numeérica 4 directamente) para entrar angle” 4

a la pantalla de ajuste de angulo. N A

(Fije el angulo de orientacion entre

tanto refiérase a "10.2 Ajuste del

angulo Acimut". Se mostrara la

pantalla del menu de medida de

replanteo.

(4) Seleccione "2. S-O data" y

presiond ENIT. Np, Ep, Zp son las iﬂ ST
coordenadas del punto a ser “2.S-0 E;J : 2445670 3
replanteado. Después de cada data” Zp - 13{,;,'.-1.4-.,

entrada, presio T. + Te b 1630w

Parar la entrada en progrelso: ESQ.

Lectura en un datD. REC REC oH
Grabacion de datos: REC.

5) Después introduzca datos encima, =
I(a)distarl?cia y el angulo horizontal IﬁH _S'Dlig .
requeridos seran calculados y 7A 20°4573"
mostrados automaticamente en la @ HAR 150°16'54"
pantalla. Presiorle OK para entrar én dHA 0700067
la pantalla de la observacion de FEC = H]]
replanteo.

(6) Realice los procedimientos del

paso 5 al paso 10 en "11.1 Medida|de YO.N 0.001
distancia de replanteo” para buscar el E D005 e
punto que sera replanteado. Para Z 5321
buscar la altura del punto a ser + HAR 150°16°54”

i , dHE. gz

:ﬁg;lrn;??;o, presione SHV para S — o

pantalla COORD.

Presioné COORD para comenzar la

\r.

medida de la elevacién a replantea
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(7) Cuando la medida es completada, la

pantalla de “observacion de replanteo” es

mostrada.

Presiong« |, entonces presiofie COORD 50 —

para mostrar la pantalla de consejos de

replanteo. El valor que se muestra en la cuarta
e

e
=1
g
"

linea es la diferencia de la altura al punto q

se replanteara. Las flechas que contienen 2 m I
- X ! . g D | | ZA 89°4520
triangulos muestra la direccion requerida para HAR 150°1654"

mover el prisma. - -
(Si usted desea la diferencia a los puntos =8 Ei
mostrados como valores en coordenadas,
presione otra v después de terminada |la
medida.
(8) Presioné COOHD, mover el prisma arriba S0

y abajo para mostrar el valor de la diferencia —— 0RO

de altura y hacerlo 0 m. (Cuando esta cerca de Tl 0.000 i
0 m, ambas flechas son mostradas). Cuando Tl 0003

los valores que exhiben en la segunda, terg =' g 12554

y cuarta linea son 0, la punta del jalon se ZA BOR4520°

encuentra correctamente posesionada. HAFR.

Significado de flechas: [ =

- : Mover hacia arriba: Mover hacia abajo

(9) Presioné ESC para volver a la 1. Observanon
"Pantalla del menu de medida de :
replanteo”.
Para encontrar el siguiente punto a ser
replanteado, repita el procedimiento
desde paso 7.

i

L = Lad b
13
|

NOTA: Cuando la distancia de replanteo es mayor a 999999el valor exhibido de la
distancia de replanteo y el valor del &ngulo hariabes 0.000 m y 00°00'00 ", tenga cuidado.

Fijando parametros de medida de distancia
Aqui es posible fijar parametros de medida de wis#a por ejemplo temperatura, presion,

correccion atmosférica, correccion de la constdatgrisma y el modo de medida de distancia.
El usuario debe fijar los parametros antes de lidae

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Set-Che
1. Ohzervation
(1) Seleccione “5. EDM” desde  Seleccione iﬁﬁm‘hﬂ (&
el menu Set-out. 5. EDM iSHngjE
5 EDM
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(2) Seleccione los siguientes
parametros: Temp: 20°C
1. Temperatura Press:  10130hPa
2. Presién atmosférica PPM' 0
3. Valor de correccion atmosférica PC 30
PPM Made Fine's"
4._Correccién de la constante del T3
prisma
5. Modo de medida de distancia
SatCOnre

1. Observation

2. Set-Out data [ B}
(3) Fije todos los pardmetros y 3. 5m data
presiond ENTT SN

Métodos y contenidos:

Puntos Método de ajuste
Temperatura Método 1: Después de ingresar temperatura y presidalor
Presion de correccion atmosférica sera calculado y mosteadPPM.

Método 2: Introduzca el valor de correccion atmoséePPM,
ahora los valores de temperatura y presion seispeglos.
Constante del prisma Ingrese el valor de correag#@mprisma para el prisma usado.
Modo de medida Presio_n.eji o > para selepcionar I'os siguientes quos:
Repeticion fina, Fina N-tiempo, Fino simple, Segeimo.

Correccion atmosférica PPM

NOTA:

Entrada rango de temperatura: -306P60° (Long. paso 1°C) o -22 +140°F (Long. Paso 1°F)
Entrada rango de presion: 560 1066hPa (Long. paso 1hPa) o 420800mm (Long. Paso
1mmHg) o0 16.5 31.5 inchHg (long. Paso 0.1 inchHg)

Entrada rango de correccién atmosférica: -999999 PPM (Long. paso 1PPM)

Entrada rango de constante del prisma: -99m#D9mm (Long. paso 1mm).

12. MEDIDAS COMPENSADAS

Las medidas compensadas se realizan para encantfaunto donde un jalén con prisma no

puede ser instalado directamente o encontrar famdis y el angulo de un punto que no pueda
ser avistado. Es posible encontrar la distanciadngulo de un punto que usted desea medir
(punto de observacion) instalando el jalon en wwalizacién (punto compensado) a una
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pequefa distancia del punto de observacion y nddida distancia y angulo desde el punto

topografico al punto compensado.

El punto de observacion se puede encontrar degasitaneras explicadas abajo:

Diagrama

Método

1. Medida compensada de una sola distancia

Punto de observacion

Prisma

[Punto compensada)

Punto estacion

- Cuando el punto compensado es
coloca a la izquierda o derecho del
punto de observacién, asegurarse de
que el angulo formado por las lineas
gue conectan el punto compensado ¢
el punto de observacion y con la
estacion instrumental sea
aproximadamente 90°.

Cuando el punto compensado se colg
delante o detras del punto de
observado, instale el punto compensg
sobre una linea uniendo la estacion
instrumental con el punto de
observacion.

ca

ndo

2. Medida de angulo compensado

Punto de obserracion

_. Frisma
Prisma (Punto compensada’)

[Punto compensada)

nstale el punto compensado tan cerg
como sea posible del punto de
observacion su izquierda o su derech

a
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3. Medida compensada de distancia doble.

Punto chservado
Prisma A (Punt ada
+-\-H_\"'\-\.._\ ristna & | o compensadal
' - Instale el punto compensado Ay B en una

! B FPrisma B (Punto compensada . .
' e : g ) linea que extiende desde el punto observado,

| X medir Ay B, después incorpora la distancia
) / entre B y el punto de observacion para
) / encontrar el punto de observacion.
Punto estacion
En avanzado designe la tecla de funcién para mdeF&SET. Para el método, vea “18.1.1

designar teclas de funcién”.
Es posible realizar la medida compensada cuandelescionado “3. Offset” desde el modo

menu.
La medida compensada se realiza usando el métodia aeedida usado antes de usted

comenzara la medida compensada.

12.1 Medida compensada de una sola distancia

Cuando el punto compensado se coloca a la izquierdarecha del punto de observacion,
asegurese que el angulo formado por las lineasanectan el punto compensado con el punto
de observacion y con la estacion instrumental casa90°. Cuando el punto compensado esta
colocando delante o detras del punto de obsrvaiistale el punto compensado sobre una linea
uniendo la estacion instrumental con el punto depfacion.

Punto de chservacion

_,_S,./-’/—r- T
Prisma
[Punto compensada)

Punto estacion
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion

Operaci(

n Pantalla

(1) Apunte al punto compensado
entonces presiorie $D en la pantall
del modo MEAS.

55

Dt PC=0

Fine' S

(2) Cuando la medida es terminada
durante la repeticién de la medida,
presion P, la distancia inclina

desde el punto de estacion al punto

compensado, el angulo vertical y el

angulo horizontal son mostrados en

pantalla.

Ha

Mleas,

5 18678m
FA  BOPSOE4”
HAER o001

5O BHV  [HSET|

(3) En el modo de Meas, muestre Ig

pantalla en la cual apardce OFFS.
Presioné OFFS para entrar en la
"pantalla que muestra el menu de
compensacion".

OFFS

Offses Dist
Offeet 2D
St data

#wh&%

(4) Seleccione “1.0Offset/ Dist”
entonces presiofie ENT, la “pantallz
de observacién de compensacion” ¢
mostrada.

Seleccione los siguientes puntos:

1. Distancia horizontal desde el pun
observado al punto compensado.
2. Direccion del punto compensado

2S

to

Después de cada entrada presione
ENT|.

Hl .
Offset/Dist”
+

5 10.865m
87°58738"
11334737
2450m

i3

D?.ﬂ:

OF]
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Orffset That
(5) Presion¢ OK para mostrar los < 10865
resultados de la medida compensada en 7A 27°5R3T"
pantalla. Habra diferentes contenidos HAR 11773473
bajo diferentes modos de medida.
Los resultados de la medida pueden [ser @ FEC] COORT
distancia o coordenadas. El cuadro +
superior es el resultado de la medida|d€OORD | ToE=me
la distancia. Para ver resultado en (o|DIST))
coordenadas, presiohe COORD parz
mostrar el cuadro inferior. Presione N 234
para mostrar la pantalla del E é-%g
resultado de la distancia otra vez. -

prT]
(6) Presione REC para grabar los 5 10865m
resultados. Fije los siguientes puntos A 8775838
mientras refiriéndose a “17.1 HAR 12342y
Grabacién de datos de distancia Code: __AD
medida” Teth: Sl
1. Numero del punto (Observado)
2. Cadigo
3. Altura de prisma N 1345
Después de cada entrada presione E :}%
ENT) (S
Tamafio maximo del numero del punto: Teth 1570m
14 (alfanumérico)
Tamafio maximo del cédigo del punto:
14 (alfanumérico).

i

1. OffsetThst

(7) Presioné OK para volver a la g %’%‘g&
pantalla del menu compensacion. 1 S

Para volver a la pantalla del menu
medida compensada presigne ESC.

NOTA: En el paso 4, el rango de entrada de medida caaagan99999.999 m, unidad de

entrada: 0.001 m.
Direccién del punto compen

sado:

® Punto compensado a la derecha del punto observado
- Punto compensado a la izquierda del punto observad
- Punto compensado en el frente del punto observado
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" Punto compensado detras del punto compensado
Volver a observar el punto compensado: OBS

12.2 Medida Compensada del Angulo
Instale los puntos compensados para el punto denason al lado izquierdo o derecho tan

cerca como sea posible al punto de observacidaltuea del punto observado y la altura de los
puntos compensados deben ser idénticas.

Punto de observacion

Prsma
[Punto compensada)

Prisma

[Punto compensado)

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Dot
(1) Apunte al centro de los puntos Dist  PC=0
compensados y presiohe|SD en fl M =0
modo MEAS. Fine"s"
I IO

(2) Cuando se termina la

observacion o después de que Igs Meas. BC 30
valores de la medida se muestran PPM 0
durante la medida continua, L
presione 4 STQP para restaurar S 116Bm

"la pantalla del modo de MEAS." }zLiR j;ﬁi}i;r

La distancia inclinada, el angulo

vertical y el angulo horizontal ED ﬁ

desde el punto de la estacién a lps
puntos compensados se muestran.
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Offeat
1. OffsetThst
(3) En el modo MEAS, mostrar la 2 OffetiAngle
pantalla en el cual aparece OFFSET. 3. Offer2D
Presione OFFSET, la "pantalla del |OFFSE 4. Smdata
menu de compensacion” se muestra.
l—______________my
Offset Angle.
H n H n “2' o ].E Ck !
(4) Seleccione "2. Offset/Dist "y i - O
. ffcet/D na
presiong ENT, la "Pantalla del punto” cei/ st iﬁ :ﬁ:ﬁgl’l
de observacion" se mostrara. HAR 156734723
(5) Presioné OK para mostrar la
pantalla del resultado de la medidg 5 22200m
compensada. Habra diferentes Z4 b
contenidos bajo diferentes modos de L LE
medida.
Los resultados de la medida puedgn @ R [
ser angulo o coordenadas. El cuadro ‘ _
superior es el resultado de la medidz C Offset/ Angle.
de la distancia. Para ver resultado ei° /ANGLE)
coordenadas, presiohe COORD para N 2345
mostrar el cuadro inferior. Presione E 1.734
ANGLE| para mostrar la pantalla del z 569
resultado de la distancia otra vez.
RE]] DT
5 10865 m
ZA grFsese
HaAR 113734237
Bt PTO
%h: 1570m
(6) Presione REC para grabar el
resultado de las medidas (vea “17.1 REZ}
Grabando distancia medida”)
N 2345
E 1234
il 0569
Bt PTO
Tat. b: 1570m
DK
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Oifet
1. OffsetDist
). Offet/Augle
(7) Presioné OK para volver a la 3. Ofet2D
pantalla del mend de medida oK 4. Smdata

compensada.

12.3 Medida compensada de distancia doble

Instale dos puntos compensados (1° prisma y 2hayisn una linea que extiende desde el punto
observado, observe el 1° prisma y el 2° prismaguissingresar la distancia entre el 2° prisma y
el punto de observacion para encontrar el puntabdervacion.

Punto observado
Prsma A (Punto compensadal

' q'““xq,___h__lz'nsma B (Punto compensada)

~ P

Punto estacion

¥ NOTA:

1. Ladistancia compensada de las dos distancias cmagas medidas es determinada por
la distancia entre el punto compensado 2 y el pdetobservacion sobre una linea que
continua desde el punto de observacion, punto cosag® 1 y punto compensado 2.

2. Mida la distancia desde el punto de observaci@d ptisma.
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién

Operacior

N

Pantalla

(1) En modo MEAS, mostrar la
pantalla en que OFFSET es
mostrado. Presione OFFSET para
mostrar la “pantalla del menu de
medida compensada”

Orffees 2D
Smdata

Offset/ 2D
13 ” Tal\E 1 '.-t Fm
(2) Seleccione “3. Offset/2D” y 3 Offiet/ZD
resione ENTT. 4 894772
P HAR 150°1612
Dist
(3) Aviste el prisma 1, presiohe DK oK Dis PC=0
para comenzar la medida. FFM =0
Fine™S
STOR
4) Cuan(_:ip se ha terrplnado la SEeD
observacion o después de que los
valores de la medida se muestran
durante la repeticién de la medida, N 19234
presiong STOP para MOSTRAR |3 E 5008
"12 pantalla del resultado de la z . 1234
observacion del prisma”. Las '
[NO VES
coordenadas del 1° son mostradas.
Orfzet 2D
(5) Presioné OK, la "22 pantalla de )
observacion de prisma” se mostrara. Take 2 nd pomt.
(Si se realizara una nueva oK 7a 90°4773"
ervac:|on al prisma 1, presione HAR 15071612
0.)
0K
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(6) Aviste el prisma 2 y presione
para comenzar la medida.

Dt PC=0
FPM
i S

=0

(7) Cuando se ha terminado la
observacion o después de que los
valores de la medida son mostraddg
durante la repeticién de la medida,
presione | P para mostrar la
pantalla del resultado de la
observacion del prisma. Las

coordenadas del 2° son mostradas.

S

lza

Offset2D

(8) Presioné YES, la "Pantalla de

entrada de distancia compensada’
mostrara. (Descartar los datos y
observar el 2° prisma otra vez:

presionaf NO).

LE00

(9) Ingrese la distancia desde el 29
prisma al punto de observacion y
presiond ENJT. Las coordenadas d
punto de observacién son calculad
y se muestran.

as

Offset 2T

o934
3098
1234

[RE OBY EZIT]

(10) Presi6 para volver a la

“Pantalla del menu de distancia
compensada”.

EXIT

OffsetDhst

Offeet 2D
Smdata

wor-B[E T

Rango de entrada de medida compensada: 99999.98thima unidad de entrada: 0.001 m.

Deseche y observe otra vez: presiong NO.
Grabar los resultados en el JOB: REC (Vea “21.b@nrdo datos de distancia medida”)
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13. MEDIDA DE LINEA DESCONOCIDA

La medicion de una linea desconocida es usadarpedir la distancia inclinada, distancia
horizontal, y diferencia de altura a un punto desdgunto que es la referencia (Punto 1) sin

I

¥d oI

I

mover el instrumento.

Punto de partida 1

Para buscar la diferencia de altura entre dos puntse un jalon para hacer que la altura
observada de todas las observaciones sea la misma.

HE'C'

SE{ f%z

Punto observado p2

13.1 Medida de la distancia entre multiples prismas

Es posible realizar la medicién de una linea destda seleccionando “4. MLM” desde el

modo Mend.

13.1 Midiendo la distancia entre multiples prismas

Punto observado p3

Estacion

Procedimiento de operacion

Operaci(

n

Pantalla

(1) Aviste el prisma del primer
blanco P1, después presion SD
el modo de Meas. Cuando la
observacion se ha completado o
durante la medida de repeticion,
presiong STOP después que los
valores medidos son mostrados pat
restaurar la "Pantalla del modo
MEAS".

en

g

PC 30
PPM 0

4

Ilens.

5 11678 m
FA 30RELedT
HAER. 90701007

ﬁ
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(2) Aviste el blanco P2, después
presione MLM en la tercera pagina
de la “Pantalla del modo MEAS."

MLM

MIM

Dist  PC=0
FFPM
o

1
=]

(3) Cuando se completa la medida,
"Pantalla del resultado de la medid4d
de la linea desconocida" es mostrag

MLM S: Distancia inclinada del
punto de partida al 2° prisma.
H: Distancia horizontal del punto de|
partida al 2° prisma.

V: Diferencia de altura del punto de
partida al 2° prisma.

S: Distancia inclinada desde la

estacion instrumental y el 2° prismal,

ZA: Angulo Vertical desde la
estacion instrumental al 2° prisma.
HAR: Angulo Horizontal desde la
estacion instrumental al 2° prisma.

la
1
la.

MIM 3 20757m
H 27345m [t
v 1020 m
5 15483 m

HAR 13318

4) Aviste el prisma P3y presione
Cuando se completa la
medida, la distancia inclinada,
distancia horizontal, y diferencia de
altura entre la posicion de salida P1
el prisma del punto P3. Es posible
medir la distancia inclinada, la
distancia horizontal, y la diferencia
de la altura del punto de partida a
cualquier otro punto usando el misn
procedimiento.

Volver a observar el punto de partid

oBg

y

no

MLM

10757 m
H IT3H5m il
v 1060 m
5 13483 m
HAR 13573128

M} — MOVE

2

(5) Presion¢ ESC para finalizar la
medida MLM.

Meas. BC -30

S 116Bm L
ZA SRS
HAR 90701007

[twﬂlaﬂlRECIMENUW%
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13.1.2 Pendiente entre dos puntos

Es posible mostrar la gradiente de la posicionattda y marcarlo como %.

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
(1) Presione con los valores MIM 5 467555
medidos MLM mostrados. La H TMm L}
gradiente de los dos puntos se % v ~ L060m
muestra como un % sobre la 5 15483 m
segunda linea. Entonces el S/% es HAR 13573128"

cambiado a .

MM MOVE [SRel (5

MIM.
MIIM 5 10757 m
H 3735m
(2) Presioné SD otra vez, volvera a v 1.060 m
la pantalla original. 5 13483 m
A TE1E
HAR 13573128"
pon MOVE  ED

13.2 Cambiando el punto de partida

Es posible cambiar el punto medido pasado al siggligunto de partida.

e

yo 1 B2 Ties

e

Punto chservado p3

Punto chservado p2
Muevo punto de partida

Punto de partida 1

Estacion
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
(1) Observe la posicion de partida MM ;1 ?‘jij:

. C 73H5m | &
el prisma siguiendo los pasos 1 a | v 1060 m
en el "PROCEDIMIENTO 13.1.1 g 15483 m
midiendo la distancia entre multiple HAR 135°3128"
prismas." MLM] BMOVE  [S/%]
(2) Presion¢ MOVE con la “Pantal

. p Move

resultados de la medida de linea
desconocida” mostrada. . < 401
Presioné MOVE para cambiar le Z?ﬂk T&Eﬁgm
ultimo punto medido a el punto de HAR 13573128°
partida. NO [ES]
(3) Presion¢ YES, el tltimo prisma MIM
medido pasa a ser la nueva posicipn
de partida. Refiérase a “13.1.1 -
Midiendo la distancia entre zi ml:_ﬁ;m
multiples prismas”, realizando la HAR 13553172"
medida de la linea buscada al prisma I MOVE EEA ey
del préximo punto.

14. MEDIDA REM

La medida REM es una funciéon usada para medirtlaaate un punto cuando no se puede
instalar directamente un prisma, por ejemplo urecdbé energia, un puente, etc.

Chjetivo // ;

Angnlo wertical (a objetiva)
Angnlo wertical (a prisma)

| 932
L A Bt

Altara objetivo

LA
a 5
1

|

Altara prisma
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La altura del objetivo es calculada usando la sigei formula:

Ht=hl + h2
H2 = Sengz1 + Ctangz2 — Scogjz1

Cuando se realiza una medida REM, la medida inssalealiza después de 0.7 segundos y
medidas posteriores son realizadas en intervald$ aegundos no importando que método de

medida de distancia este seleccionado.

En avanzado designe la funcién a la tecla pararerd®EM. Para el método de designacion,

vea “18.1.1 Designacion de funcién de teclas”.

Es posible realizar la medida REM cuando “5 REMpessionado bajo el Modo Mend.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
(1) Fije el prisma directamente Height
debajo o directamente sobre el Tgth - 1650m
objetivo y mida la altura del prisma st h 2000m
con una huincha de medir.
Presione HT sobre la tercera pagina
de la “Pantalla del modo MEAS”. La
pantalla de fijar altura es mostrada. O]
(2) Introduzca la altura del prisma y| Dist.
presione OK, aviste el prisma.
Presiong SP sobre la cuarta pagina @ . _
Dt PC=0
del modo MEAS para comenzar la + PPM =0
medicion. Fie™S"
(El modo de la distancia puede ser
SD, HD, o0 VD). 1o
Mleas. PC =30
PFM 0
(3) Cuando la observacioén es g 11.678m 4
completada, el resultado de la med|da ZA  IPWST
de distancia es mostrada. HAR 5070100
ﬁ
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(4) Aviste el objetivo, muestre la

pantalla en la cual se coldca REM. REM

Presioné REM para comenzar la o 0052 m B
medida REM. 0.7 segundos despugs, 5 13.158m

la altura del punto topogréafico al A 8072334

objetivo es mostrado én HT. Luego, HAR nFr

los valores de la medida se ETo8

completan cada 0.5 segundos.

(5) Presioné STQP para finalizar la REM

operacion de medida REM. H: 0052 m e

Volver a observar el objetivo ! 5 1313m

(Distancia medidaj: OBS (Luego ZA 82354

volver al paso 7.) HAR 171217

Comienzo medida REM: REM A 555
Mfeas. PC -30

(6)Presioné ESC para volver a la PPM 0

pantalla del modo medida. j‘_

El maximo angulo de medida posible: S H6Bm

+ 890 ESC ZA 307304

A . . . HAR  00°01700"

Méaximo distancia medida (Ht¥

999.999 m. & ﬂ

16. CALCULO DE AREAS

Usted puede calcular el area de un terreno detimiper tres 0 mas puntos conocidos sobre una
linea manualmente ingresada o leyendo las coordertidlos puntos.

Coordenadas (Valor conocido): P1 (N1, E1) Area ¢vahlculado): S
P2 (N2, E2)
P3 (N3, E3)
P4 (N4, E4)
P5 (N5, E5)
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Fa

Fl

F3
g RS
> P4
—
P5

0

Numero de puntos coordenados especificade0 3
El area es calculada observando los puntos soladin@a que incluye un area en orden o
leyendo en el orden las coordenadas previamenisrestps.

*NOTA:

Si dos 0 menos puntos se utilizan para medir um, &@irrira un error.
Asegurase de observar (o recalcular) puntos sobrérea cerrada en sentido horario o ante
horario. Por ejemplo, el area especifica paradhico (o recalcular) el numero de los puntos es
1,2,3,4,505, 4,3, 2, 1incluir de la misromfa.
Cada punto que se usara en el calculo puede saridbtmidiendo o leyendo desde la memoria.

» PROCEDIMIENTO

seleccione “8. Calculo de Areas”.

Procedimiento de operacion Operacidn Pantalla
Memy(?) T
2. AreaCaleulation
0. Sstout Line
(1) En la pagina 2 de na, ﬁ] Eﬁﬁqmm
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Area Caloulstion
01:
02: &
Cada punto que se usara en el célgulo 03:
puede ser obtenido midiendo |o (M.
leyendo desde la memoria. 03:
Aviste el 06:
Por ejemplo punto 1 READ) MEAT
Medicion del punto 1: + _
(2) Aviste el primer punto sobre |a Meas ‘a'fea Calmdation .
linea incluyendo el area y presiorjar E _H&%‘fﬂ? .
para comenzar la medicion. 7. 0076 m
El resultado sera mostrado. SA 2M3m
A 333728547
%.R: LN m
Area Caleulation
01: pe 01
2 L
3) Presion para ingresar el @ 03
valor del punto en “pt_01". gﬁ
S -
06:
(4) Repita los pasos 2 a_3 hasta todos o
los puntos han sido medidos. Los 01: pe 01
puntos sobre un area incluida se m. B
observan en una direccion en sentitio 03,
horario o ante horario. Los valores ge 4.
las coordenadas también se pueden 05-
leer desde la memoria. 06-
Por ejemplo: Leer el valor de las READ FEAD BEA
coordenados desde la memoria del
Fead data
punto 2. B 1
Presioné READ para mostrar la lista Crd 2
de puntos en la memoria. Crd 3
Pt: Valores conocidos en memoria Crd 4
Crd / Stn: Valor de coordenadas E;d 5-5
guardado en el archivo JOB i 25T m"

designado.
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Area Caloulation
. . 01: pt 01
(5) En la lista de puntos conocidos, 0. gc— &
seleccione el nimero del punto que| 0.
corresponde para el punto 2y ENT 0.
presione ENT para leer el punto. 05.
06:
READ I EAS]
(6) Mueva el cursor al tercer punto, |si
los coordenadas se han obtenido por -
medicién, se mostrara “pt_03". Si las ‘;fa ﬁ?‘l&“m
coordenadas estan leidas desde la 0, g— &
memoria, se muestra el nimero del [:G: ¢ 03
punto. (Por ejemplo: 6) 0. =
Cuando la cantidad de puntos 05.
conocidos es suficiente para utilizar 06.
en el céalculo del &rea (por lo menosg 3 [caig WEAS]
] prams]
puntos), la tecla CALIC sera
mostrada.
Area Caleulation
Pomtz: 3
. Area;
(7) Presion¢ CALL para calcular y 0338m sq
CALC
mostrar el resultado. 0.0000 ha
364 fsq
0.0001 acre
Z\-Ie&m{"_ﬁ}mc _ T
(8) Presioné END para terminar el 0 SetoutLine
calculo y a volver a la pantalla mend. 10, Point Projection
Presiong NEXIT para volver a entra 11 Roads
al calculo de area.

NOTA: También es posible realizar la medida del aresigmando la tecla AREA debajo del
modo MEAS cuando la funcidn AREA esta designadaymer tecla flexible. Para el método,
vea "18.1.1 Designacion de funcion de teclas".
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15. MEDIDA RESECCION (Estacion Libre)

Reseccion es usado para determinar las coordeiadasa estacion instrumental realizando
multiples medidas de puntos cuyos valores de coardis son conocidos.

Introducir Salida

Ni, Ei, Zi: Coordenadas de puntos conocidos

Hi: Angulo horizontal observado

Vi: Angulo vertical observado NO, EO, ZO: Coordenadas del

Di: distancia observada punto de la estacion.

Punto conocida F1

Punto conocido P2

* C

Punto Estacion PO

Punto conocida P4

Punto conocida P3

La KTS-440 puede calcular las coordenadas de émiéstinstrumental observando 2 a 4 puntos
conocidos.

1. Cuando la distancia debe ser medida, por lo msaeequieren 2 puntos conocidos.

2. Cuando hay un punto en el plano que no puedaedido, por lo menos se necesitan los
otros puntos conocidos.

NOTA: El angulo y la distancia no pueden ser usadosl emismo tiempo. Cuando el angulo
esta en medicion, la direccion de los puntos ddoscen sentido horario o ante horario, el
angulo entre los 2 puntos cercanos debe estaioddmtt80°

- Es posible realizar la medida de reseccion sieleando “6. Resection” en el modo mend.

- Es posible leer dentro de la memoria las coomieshde los datos registrados anteriormente.
-Es posible grabar los datos de las coordenadesdg los puntos conocidos o los datos de la
estacion instrumental en el JOB que ha sido seleadb. Para seleccionar el método de JOB,
vea “16.1 Seleccion del JOB”.

-La altura fija del prisma devuelve aqui su val@vamente fijado después de que se complete
el proceso de la reseccion.
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
(1) Presione RESEC en la tercera
pagina del modo MEAS. Resection
Introduzca el valor de coordenadas Pt 1

para el 1° punto conocido y presion N 0.000m i3

E

Detener de una entrada en progreso:

D

Grabar un data

Lectura de un datg: READ READ] DOF]
- REC.

(2) Cuando la entrada de las

. Fesection
coordenadas para el 1° punto ha sigo Pi 2
completado, presiorfe OK. “La N 0.000m 'Y
; R Introduzca
pantalla de ajuste del 2° punto” se E 0.000m
valor de las
mostrara. | Z 0.000m
i . . coordenadas
Repetir el paso 1 para introducir las
coordenadas de todos los demas
. MEAY FEAD REC DF]
puntos conocidos. 2
Fesection
Pr1
(3) cuando todos los puntos N 4436343 i

E 4321 890
z 215557

Sight Pt 1

conocidos requeridos han sido fijadp

presioné MEAB.

(4) Aviste el 1° punto conocido, Resection

presiong ANG para medir solament
el angulo. O presiore DIST para Dt PC =
medir &ngulo y distancia. Cuando DIS PPM =0
es seleccionado la “pantalla ¢e Fine'S
partida de la observacion” es

mostrada. FToR

D

(5) Cuando las medidas son completadas

o cuando se presiohe STIOP después due Fp—
los valores de medida son mostrados Pt
durante el proceso de repeticion.
Cuandd ANG ha sido seleccionado, la YES g 3333Mm
distancia no serd mostrada 0 ZA 217345
Si acepta el resultado, ingrese la altura HAR TE43'12"
del prisma del primer punto conocido y Teeh 1560m

presiond YES. Entonces para vaya a [YES

observar el proximo punto conocido.
Descartar los resultado, presigne|NO.
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(6) Repita los paso 4 a 5 en la misma
manera desde el segundo punto. Cuang

ifo]

la cantidad minima de datos de Rlesection
observacion requeridos para el célculo | [=A Pt3
esta presente, se muestra CALC. s .
o camea os ohnot qospuss) OVES 0| | 28 ol
pues HAR 0824012
que se han completado la observacion de T=H 1560
todos los puntos conocidos. ) - —om N T
- Re-medir el puntd: NO b
- Medir el siguiente punt%
- Calcular estacion ocupada: CALC
(7) Calcule las coordenadas del punto de
la estacion, cuando esta es terminada, €l
resultado es mostrado.
Cuando la distancia de reseccion es MO 56.343
realizada, la pantalla superior es E0 21.590
mostrada. i 13557
dHD (Distancia horizontal entre los dos dHD 0015 mm
puntos conocidos)=Valor medido- Valor dZ 0012 mm
calculado. | FE EDD CE]
dZ= (Coordenada Z del nuevo punto que
es calculada desde el punto conocido A)-
(La coordenada Z del nuevo punto que es M 56143
calculada desde el punto conocido B) B0 71,990
Cuando el angulo da reseccion es 70 0.000
realizado, la pantalla de abajo es i) D015 mm
mostrada. @E 0012 pom
@N, @E es la diferencia entre “La FEoe [ADO BEQ OK]
coordenada que ha sido calculada desde
en punto 1, 2, 3"y la “La coordenada que
ha sido calculada desde el punto 1, 2, 4, la
coordenada Z0 es 0.
(8) Presioné OK para adoptar el Take the third point
resultado de las medidas, el resultago )
es grabado como coordenadas de la  [OK Set bearmg angle .
estacion. Esto restaura la “Pantalla de HAR S
ajuste del angulo de orientacién” RO
Meas. PC 30
PP 0
(9) Presioné¢ YES para fijar el angulp S 184di6m L
de orientacion y retornar a la pantalla }ZliR 3:2;13?3‘;,23..
de medida.
DIST| SHY]  HSET ﬁ

Abandonar los resultados y detener la meggida: ESC

Abandonar los resultados y re-medir: RE_OBS (Vea Re-observando)

Abandonar el resultado y adherir un punto conoghidb)|
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Adoptar el resultado y grabar en el archivo JF(Eea “17.1 Grabando datos de distancia
medida”)
(Para fijar el angulo de orientacién presione Gho presiong ESC

15.1 Re-Observacion

Es posible realizar una re-medicién desde el pripa@ito conocido o solamente el ultimo punto
conocido.

PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
B=0BS

1. St point

2. Lastpoint

(1) En la “Pantalla de resultados de .
reseccion”, presione RE_OBS RE_OBS

(2) Seleccione “1. Punto de partidal IPE"EEIE:ME
0 “2. Ultimo punto” y presiong ENT : N 4456343 e
o e Seleccione -
Los siguientes procedimientos son N E 4321290
iguales que los procedimientos ENT Z 215.557
después del paso 4 en “15. MEDIDA ke fhe fizt ook
DE RESECCION". : Wﬁ“ bET
15.2 Adherir puntos conocidos
» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Eeserfion
NO 56,343
(1) Presione ADD en la “Pantalla de E0 21590
. ADD Zi 153357
resultados de reseccion 45D 0015 mm
dz 0012 mom
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(2) Cuando los antiguos puntos
conocidos no son observados, la
pantalla superior es mostrada.

Cuando la observacion de los
antiguos puntos conocidos es

terminada, y unos puntos conocido$

son adheridos, ninguna pantalla es
mostrada.

Fesection

Pt4

N 4116343 [ &
E 4021.840

s 2000557

Please take the fourth pont

Blesection

Pt4

N 0.000 m [ &
E 0.000 m

z 0.000 m

B FED o

Y« Cuando hay un punto conocido que todavia no harsattido, realice la medida usando los
mismos procedimientos que comienzan en el paso‘BROCEDIMIENTO 15. Medida de

reseccion”

v Cuando un punto conocido debe ser adherido reafieglidas usando los mismos
procedimientos que comienzan en el paso 1y 2 ROTEDIMIENTO 15. Medida de

reseccion”.

= EXPLICACION: Precauciones cuando realice reseccion.

En algunos casos es imposible calcular las cooddsnde un punto desconocido (estacion
instrumental) si el punto desconocido y los tresievos puntos conocidos se ordenan sobre

el borde de un solo circulo.

Un arreglo como el que esta a la izquierda ¢s

deseable
: Punto desconocido
- Punto conocido

Esto es a veces imposible de realizar un
célculo correcto en un caso como el que
la izquierda.

esfa a
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Cuando ellos estan sobre el borde de un
circulo simple, tome las siguientes medidas,.

Mueva la estacion instrumental tan cerca
como sea posible del centro del triangulo.

Cuando la distancia entre puntos conocidos es

fija. Cuando la distancia entre el punto de la
estacion y los puntos conocidos son
aumentadas, se disminuye su angulo incluigo,
los puntos conocidos puede facilmente estg
en el borde de un solo circulo. Es imposible
calcular las coordenadas de la estacion del
instrumento si el angulo incluido entre los
puntos sabidos es demasiado pequefio.

=
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PARTE 4 GRABANDO DATOS

Esta seccién explica los JOB o ajustes en la mengmé pueden ser realizados en el modo
memoria y los métodos de grabacion de datos quiepuser realizados en el modo grabar.

Pantalla del Modo Memoria

Memiry
1. JOE
2. Datos conoeidos

3. Codigo

Pantalla del Modo Grabar

REC JoBOL
1. Dist Diata
2. hingle Data
3. Coord data
4. Stn Data

5. Hote
6. Viear

Para ingresar en el modo memoria, presione MEM en
la “Pantalla de Estado”.

Para ingresar en el modo grabar, presione| REC en la
“Pantalla del Modo MEAS”

Presioné ESC para volver a la pantalla anterior.

16. AJUSTES EN MODO MEMORIA

Pantalla del Modo Memoria

Memary
1. JOE
2. Datos conocidos

3. Codigo

Para ingresar en el modo memoria, pre EMien |
“Pantalla de Estado”.

En el modo memoria, es posible realizar los ajustes
concernientes al JOB y la memoria.

Seleccionar el JOB.

Borrar un JOB.

Registrar datos de coordenadas en la memoria limpia
datos de coordenadas desde la memoria.

Revision de datos de coordenadas.

Entrada de codigos

Revision de cadigos.

Salida de datos del JOB al computador.
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16.1 Seleccion del JOB

Antes de grabar datos, seleccionar el JOB en das ssran grabados. Los siguientes datos
deben ser grabados en el JOB.

- Resultados de las medidas
- Datos de la estacion instrumental
- Notas

- Un total de 24 JOBs han sido preparados, y JdB@Xeleccionado cuando su KTS-440 fue
enviada desde la fabrica.

- Un total de 100.000 datos de puntos, que incloyelatos almacenados en todos los JOBs y
los datos de coordenadas en la memoria, puedealmacenar dentro del instrumento. El
espacio de almacenaje para 2 puntos se requieaeapaacenar 1 punto de los datos en la
estacion (instrumento).

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Mem/ JOB

(1) Seleccione “1.JOB” en la = {ggm
“Pantalla del modo memoria” y “ . P
presiond ENJT (o presione la tecla 1'JPB 3 Comms cupt
numérica 1), la “Pantalla de
administracion del JOB” sera
mostrada.
(2) Seleccione “1.JOB Selection” Mem/ JOB
entonces presioie ENT (0 latecla | ., jog :m 3’:3]
numerical). Selection” JOBO3 10
Los 24 JOBs son divididos entre + JOBDY o
cuatro paginas, los numeros a la =
derechg rgpresentan el numero de e [L; LAST =L
datos de puntos en cada JOB.
(3) Alinee el cursor con el JOB
deseado y presio T.
Mover el cursor: o :
Cambiar la unidad de movimiento I"Ii“l";gg =
del cursor 2_- TOE deletion
Cuand es mostrado, el curso 3. Comms oufpat
se mueve de linea a linea.
Cuand@ es mostrado, el curso
se mueve de pagina a pagina.
Mostrar el inicio de la lista de JOB:
TOR.
Mostrar el final de la lista de JOB:
LAST]|.
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16.1.1 Cambiando el Nombre del JOB

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Mem ¢ JOB
* JOB01 20
(1) Realice el paso 1y 2 en “JOB *I% ;60
Selection” para mostrar la “Pantalld JOROY 0
de seleccion del JOB”. s o7 57 =
Mem/ JOB
JOB - JOBMI
(2) Alinee el cursor con el JOB a ser
cambiado, entonces presione EDIT
para acceder a la “Pantalla de campio
de nombre del JOB”.
* JOBMI X
(3) Ingrese el nuevo nombre del JOB * JOB02 g
con las teclas alfanuméricas, JoB3 10
entonces presio T. La “Pantalla JOBO4 0
de seleccion del JOB” es restaurada. g 55T O

16.2 Borrando un JOB
- Es posible limpiar los datos dentro de un JOBgteslo.

- No es posible limpiar un JOB hasta que la salida externa se ha completado (transmision al
servidor del Computador o la salida a una impresora).

Un "*" al lado del nombre de un JOB indica que los datos en ese JOB no han sido bajados.

- Después que los datos han sido limpiados, el nombre del JOB vuelve al nombre
designado cuando la KTS fue enviada desde la fabrica.
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacid Pantalla
Mem/JOB
(1) Seleccione “1.Job” en la £ ngm
“Pantalla del modo memoria” y “1 JOB” 1 Comms aon
presiong ENIT (o presione la tecla ", - :
numérica 1), la “Pantalla de
administracion del JOB” es
mostrada.
JOB dedetion
“2.JOB : : .
. . ¥ )
(2) Seleccione “2.JOB delection” y R e =
. delection JOB03 10
presiond ENIT, los nombres de los N JOB04 0
JOB seran mostrados en una tabla
57 EDO
3) JOE deleion
Seleccione el JOB cuyos datos seran
borrados y presiorfe ENT, la %'::B] JOB(L
“Pantalla de confirmacion de borrado Confim?
del JOB” se mostrara.
JOB deletion
vt Si la selecciéon del JOB no se han
descargado, es recomendable que e firet
usted descargue el JOB, presione
para salir, descargue el JOB Y
eliminelo. Press ESC key
Mem/ JOB
1. JOB selection
(4) Presioné YES los datos dentro 2. JOB deletion
del JOB que es mostrado se han 3. Comms output

eliminado, y la “Pantalla de
administracion del JOB” es
restaurada.
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16.3 Registrando Datos de Coordenadas en la Memoria

- Es posible registrar los datos de coordenadamesnoria por adelantado. Los datos de las

coordenadas que se han registrado pueden ser sadadinte los ajustes para usar como

estacion instrumental, estacion de calaje, pumoddo, y datos de coordenadas de replanteo.

- Los datos coordenadas se almacenan en una pdatengéenoria separada de los datos del JOB.

- Es posible registrar 100.000 puntos de dato®delenadas, incluyendo los datos dentro de los
JOBs.

- Hay dos métodos de registro: Entrada por tecErgnada desde un instrumento externo.

16.3.1 Usando las teclas como método de entrada @aegistrar datos de coordenadas

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Meny/ Enown
_ 1. Ksymeoord
(1) Seleccione “2. Known data” en la “ K 2. Comms mput
. o .Known ;
pantalla del modo memoria” y data” 3. Deletim
presiong ENIT (o presione la tecla N 4 Ve
numeérica 2), la “Pantalla del menu de 5. Clemr
punto conocido” es mostrada.
(2) Seleccione “1. Key in coord” y
presiong ENF, la “Pantalla de entrada Ve Koo 0300
de datos de coordenadas” es N . 4567098
mostrada. “2.Key in E: T836.545
Fijar los siguientes puntos: coord” Z 3445091
El valor de las coordenadas N, E, Z| + Pt : FTOL
nimero del punto, después de cada
entrada presio T. :
“5039rec” significa que 5039 £
coordenadas han sido grabadas.
(3) Presiong REC para grabar el valor
de las coordenadas en la memoria, -
. - . Meny/ Enown
después es posible ingresar otro dato ]
de coordenada. 2. Comms mput
Después que el registro de todos loa 3. Deletion
datos de las coordenadas se ha + 4. Vaew
completado, presiorle ESC para 5. Clear
volver a la “Pantalla de del menu de
puntos conocidos”.
Tamafio maximo del nimero del
punto: 14 caracteres.
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NOTA: Rango de entrada de coordenadas.
-9999999.999 a +9999999.999 (m) 0 -9999999.999999999.999 (ft)

16.3.2 Ingreso de datos de coordenadas desde urtrimmiento externo

El formato de datos de las coordenadas es el SIHRB8Bdos formatos, vea abajo:
1./DG 123.456, -1234.123, 12.345, 1234[63B8M]|CRLF
a b c d e

Cadigo de identificacion de datos
Coordenada N
Coordenada E
Coordenada Z

2. El formato de coordenadas que es proporcionadelsoftware Kolida:
Numero del punto, E, N, Z CRLF

Las condiciones de comunicacion se conforman pajuste de de las condiciones de
comunicacion representadas por los parametrosié(Bsé a “19.1 Cambiando los parametros
instrumentales”)

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

Mem / Enow

(1) Seleccionar “2. Known data” enJa., . 1. Eeyincoord

“Pantalla del Modo Memoria” y 'data” 2 D%'{f“ﬂ‘

presiond ENJT para mostrar la N T

“Pantalla de Menu del Punto 5 Clear

Conocido”.

(2) Seleccione “2.Comms input” y Mem/ Kuown

presiong ENT, la “Pantalla de

exhibicion del formato de datos” es Format  SDR33

mostrada. Presiofie ENT otra vez, + B

comience la recepcion de datos. La| Recervmg 13

cantidad de datos recibidos es

mostrada en el fondo de la pantalla

7« NOTA: Antes de realizar la comunicacién entre KT&nps equipos, asegurese que los
parametros de comunicacion sean iguales. (Refiérds@.1 Cargando parametros
instrumentales”).
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16.4 Limpiando Datos de Coordenadas de la Memoria

- Es posible limpiar los datos de coordenadas deelaoria. Hay dos metodos:
1. Limpiar todos los datos de coordenadas
2. Limpiar datos designados.

16.4.1 Limpiar todos los datos de coordenadas

Este procedimiento limpia todos los datos de camadas de la memoria.

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
hfem/ Enowm
L. Kex-mmd
“2. Known g le. S Ioput
(2) Seleccione “2. Known data” en ¢l  data” 1 mm,m
“Modo memoria” y presiong ENT. + 5. Clear
ENT
Mem / Enown
2) Seleccione “5.Clear” y presione| “5.Clear” Cles
ENT], la “Pantalla de iniciacion de + Confim?
datos" es mostrada.
[YES]
Mem / Knm_\u
(3) Presione YES, los datos de é: mﬁu
coordenadas son completamente 3. Deletion
limpiados y la “Pantalla del mena de B C'];F;

puntos conocidos” es restaurada.
Cancelar la limpiezd: NO

16.4.2 Borrando datos de coordenadas designados

Seleccionar el nimero del punto de los datos dedaelenadas para borrar, un punto a la vez.

Procedimiento de operacion Operacipn Pantalla
Mem/ Enown
“ 1. Esymeoarnd
. 2.Known 2. Comms mput
(1) Seleccione “2.Known data” en e data” 3. Deletion
“Modo memoria” y presiong ENT. + 4. View
5. Clear

93



(2) Seleccione “3.Deletion” y

presiong ENF, la “Pantalla de
exhibicion del nimero del punto” es
mostrada.

“3.Deletion

+

(3) Seleccione el nimero del punto a ser
limpiado y presion ENT. EI numero del
punto a ser limpiado y sus coordenadas
seran mostradas. Espere para confirmar.
Mover punto: o

Cambiar la unidad de movimiento del
cursor;

Cuand es mostrado, el cursor se
mueve de linea a linea.

Cuand@ es mostrado, el cursor se
mueve de pagina a pagina.

Mostrar el inicio de la lista del nimero de

punto:.
Mostrar el final de la lista del nimero del

punto:[ LAST.

Buscar datos de coordenad

(4) Presione para limpiar las
coordenadas del punto y restaurar
la “Pantalla de exhibicion del
ndmero del punto”.

Repita arriba el procedimiento para
limpiar otro punto.

=<
m
(0]

(5) Presione para finalizar el
borrado y restaurar la “Pantalla del
menu del punto conocido”.
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16.4.3 Limpiar datos de coordenadas designadas uskmSRCH

Cuando es necesario buscar el nimero de un punto usando el procedimiento de “Borrado
de datos de coordenadas designadas”, buscar como se explica abajo.

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) Alinee el cursor con el inicio del
ndmero de los puntos y presione
en la “Pantalla de
exhibicion del nimero del punto”. SRCH
Nota: El numero del punto indicado
por el cursor se convierte en le
objeto de busqueda.

Ingrese el
(2) Introduzca el nUmero del punto nu;nuer:%de
y presione [ENT]. .
ENT
(3) Cuando la busqueda es
completada la “Pantalla de
limpieza de datos “ es mostrada.
Cuando no se ha encontrado
ningdn namero de punto. “Not
found” es mostrado sobre la linea
4,
(4) Presione YES los datos de las
coordenadas mostrados son
limpiados y la “Pantalla de YES

exhibicion del namero del punto”
es restaurada.




16.5 Revision de Datos de Coordenadas

Es posible mostrar los datos de las coordenaddsodinla memoria.

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
“2.Known
(1) Seleccione “2.Known data” en el  data”
“Modo memoria” y presiong ENT. +
%Seleccione “4.View” y presione 4'VJ_6W
ENT,
(3) Alinee el cursor con el nUmero
del punto a ser revisado. Presione
para mostrar las coordenadas.
Mover punto: o
Cambiar la unidad de movimiento
del curﬁ
Cuand es mostrado, el cursor
se mueve de linea a linea.
Cuandd_ Hes mostrado, el cursor
se mueve de pagina a pagina.
Mostrar el inicio de la lista del
nGmero del puntd: TOP.
Mostrar el final de la lista del
ntmero del puntd: LAST.
Buscar datos por coordenadas:
Mostrar el préximo datT
Mostrar el dato anteriof: PREV
(4) PresiondeSC| para restaurar la
“Pantalla de exhibicion del numero ESC

del punto”
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(5) PresiondeSC] otra vez para
restaurar la “Pantalla del menu del

punto conocido”

m

SC

16.6 Entrada de Codigos

- Es posible guardar cédigos en la memoria.
- Es posible leer los cédigos registrados en la m@ncoando grave datos en el instrumento o
observe datos.

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacién Operacion Pantalla

(1) Seleccione “3. Code” en la

“Pantalla del modo memoria” y “3. Code”
presione[ ENT (o presione la tecla +

numérica 3), la “Pantalla del menu de
codigos” es mostrada.

“1.Key in
(2) Seleccione “1.Key in code” y code”
presiong ENJT (o tecla numérica 1). +
(3) Introduzca el codigo y presione
para guardar el codigo y
restaurar la “Pantalla del menu de
codigos”.
Tamafio maximo de los cédigos 14
(alfanuméricos)

(Cuando los codigos no son
completamente mostrados, lise EN
para mostrar el resto).

Numero maximo de codigos
registrados: 40

—

97



16.7 Borrando Cdédigos

Es posible limpiar codigos de la memoria.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
(1) Seleccionar “3.Code” en la
“Pantalla del modo memoria” y “3.Code”
presiond ENJT (o presione tecla +

numeérica 3), | “pantalla del mena d
cOdigos” es mostrada.

U

(2) Seleccione “2.Code deletion” y

presiond ENJT (o presione tecla

numérica 2). La “Pantalla de borrad
de cédigos “ es mostrada.

o

“2.Code
deletion”
+

(3) Alinee el cursor con el codigo a ser
borrado y presione DEL para borrarlo.
Mover punto: o

Cambiar la unidad de movimiento del
cursor:

Cuand es mostrado, el cursor se
mueve de linea a linea.

Cuand@ es mostrado, el cursor se
mueve de pagina a pagina.

Mostrar el inicio del codigq: TQP.
Mostrar el final del c6digq: LAST.
Presioné ESC para terminar la operac
y restaurar la “Pantalla del menud de

codigos”

+
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16.8 Revision de Caédigos

Es posible mostrar una lista de los cédigos endianaria.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion

Operaci(

n

Pantalla

(1) Seleccionar “3.Code” en la
“Pantalla del modo memoria” y
presiong ENIT (o presione tecla
numérica 3), la “Pantalla del menu
codigos” es mostrada.

“3.Code”
+

de  [ENT]

(2) Seleccione “3.Code view” y

presiond ENJT (o presione tecla

numérica 3), la “Pantalla de
observacion de cddigos” es mostra

“3.Code
view”

da.

(3) Alinee el cursor con el codigo a

ser observado y presiohe OEL para

borrarlo.
Mover punto: o
Cambiar la unidad de movimiento

del cursor
Cuand es mostrado, el cursor

se mueve de linea a linea.
Cuandd— Hes mostrado, el cursor
se mueve de pagina a pagina.
Mostrar el inicio del cédigg: TOP.
Mostrar el final del c6digg: LAST.
Presioné ESC para terminar la

operacion y restaurar la “Pantalla d
menu de codigos”
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16.9 Salida de Datos del JOB al Computador
Es posible sacar los datos dentro del JOB al camdpuien la unidad JOB.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion

Operacion

Pantalla

(1) Presione “1. JOB” sobre la
“Pantalla del menu del modo
memoria” y presiong ENT (o
presione tecla numérica 1), la
“Pantalla de administracion del
JOB” es mostrada.

“1.JOB”
+

(2) Seleccione “3. Comms output
y presiond EN[T (o presione teclg
numérica 3), la “Pantalla de
administracion del JOB” es
mostrada.

La “Pantalla de seleccion del
JOB” es mostrada.

Mover punto: o

Cambiar la unidad de movimient

del cursor
Cuand es mostrado, el

cursor se mueve de linea a linea
Cuandd— Hes mostrado, el
cursor se mueve de pagina a
pagina.

Mostrar el inicio del nombre del

JOB:[TOP.

Mostrar el final del nombre del

JOB:[LAST.

o

“3. Comms
output”

(3) Seleccione el nombre del JOE

a ser bajado y presiohe ENT par
comenzar la salida de datos.

w0

(4) Cuando la salida de datos es
completada, la “Pantalla de de
seleccién de salida del JOB” es
restaurada. Es posible seleccion
otro JOB.

ar
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17. GRABANDO EN EL MODO GRABAR

Pantalla del Modo Grabar

Para ingresar en el modo grabar, pre REC en la
“Pantalla del modo MEAS”.

Las operaciones concernientes a la observacioatds d
pueden ser en el modo Coord.

Grabando datos de distancia medida.

Grabando datos de angulos medidos.

Grabando datos de coordenadas.

Grabando datos del punto de la estacion

Grabando notas.

Repasando los datos del JOB.

17.1 Grabando Datos de Distancia Medida

- Es posible grabar los datos mas recientes dadadlas de distancia en un JOB. Y es posible
realizar y grabar medidas de distancia, medidaspeasadas, etc. después de ingresar en el
modo de grabar.

- Una vez que se hayan grabado los d REC mpoeste mostrar para prevenir la doble
grabacion.

- Es conveniente al ushr AUTO para realizar openasi automéaticas de medida de distancia
para grabacion.

- Los puntos grabados son distancia inclinada, langertical, angulo horizontal, nimero del
punto, codigos, y altura del prisma.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla

(1) Realizar la medida de distanciaen
el modo MEAS.
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(2) Presion¢ REC sobre la segund
pagina del modo MEAS.

a

(3) Seleccione “1.Dist data” y
presiong ENJT (o presione tecla
numérica 1), el resultado de las
medidas son mostrados sobre las
lineas 2 a 4 (Lineas indicadas con

)

“1.Dist
data”

(4) Presione REC para grabar los

datos de medidas indicadas por “*].

Introduzca los siguientes puntos:
numero del punto, cédigo, altura d

jalén. Después de cada entrada
presion.

KTS incrementara automaticamen
en 1 el nimero del dltimo punto
ingresado y lo mostrara. Este
numero de punto puede ser usado
para grabar datos en la memoria o
ser cambiado.

Los cdédigos registrados

anteriormente se pueden leer denfro

presionand@ oﬁ.

(1)

e

5) Compruebe los datos y presion
OK|. Los datos son grabados y el

namero de registros posibles decli
en 1. Porque los mismos datos no
pueden ser grabados una segunda
vez.[REC no se muestra después
grabar.

(6) Presion¢ SDIST para medir la

distancia otra vez en el modo grab
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(7) Presioné ESC para restaurar La

“Pantalla del modo grabar”

Realice la medida de la distancia para grabar attoamente presionando una sola tecla:
-_U 0.

Cuando esta tecla es usada, es innecesario rdalizeadida de la distancia en el modo MEAS.
Presionl AUTO sobre la "Pantalla del modo grabarapealizar la medida de distancia y
grabar automaticamente los resultados. Cuando e ésto, el nimero del punto aumenta
automaticamente desde que es mostrado cuando laKkiféGen modo de grabacion y el cédigo
gue fue mostrado es utilizado sin cambiar. Despigégue se haya completado la medida, los
resultados son mostrados por 2 segundos y la [mmustrada antes de qTO fuera
presionado es restaurada.

Medida compensada en modo grabar: OFFSET

Es posible avanzar por "Offset/Dist" y "Offset/Aaglpresionando OFFSET. Vea "12. Medida
Compensada" para el procedimiento.

17.2 Grabando Datos de Medida de Angulos

Es posible grabar datos de la medida de angulasmelOB solo después de de ingresar en el
modo grabar.

Una vez que los datos han sido grab REC mmsisado para prevenir la doble grabacion.
Es conveniente usar AUTO para realizar la operaai@iomatica de la medida de angulos a la
grabacion.

Los puntos que pueden ser grabados son el angticaleangulo horizontal, numero del punto,
cédigo, y altura del prisma.

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) Presione REC sobre la segund
pagina de la “Pantalla del modo
MEAS”.

<5
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(2) Seleccione “2. Angle data” y
presiong ENIT (o tecla numérica 2)

“2. Angle
data”

la “Pantalla de grabacién de medida +

de angulos” es mostrada.

(3) Aviste el prisma y presione
ANGLE, los resultados de la medida
seran mostrados sobre lalinea 3y 4
(Lineas indicadas por “*") de la
“Pantalla de exhibicién de datos
medidos”. Los valores que no

muestran * son los datos de la medigla

de los angulos mostrados en tiempo
real.

(4) Presiong REC para grabar los
datos de la medida de angulos
indicados por el “*",

Fije los siguientes puntos: numero d
punto, codigo, altura de jaldn.
Después de cada entrada presione
Tamafio maximo del nimero del
punto: 14 (alfanumérico).

Tamafo maximo del codigo: 14
(alfanumérico).

w

(5) Presion¢ OK para grabarlos
datos. Porque los mismos datos ng

se pueden grabar una segunda vez.

no es mostrado después de |
grabacion.

R

D

(6) Presione ANGLE para medir el

angulo otra vez.
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(7) Presioné ESC para restaurar I3

“Pantalla del modo grabar”

- Realice la medida de la distancia para grabtn@ticamente presionando una sola tecla:
-_U 0.

Cuando esta tecla es usada, es innecesario rdalizeadida de la distancia en el modo MEAS.
Presiond AUTO sobre la "Pantalla del modo grabarapealizar la medida de distancia y
grabar automaticamente los resultados. Cuando & ésto, el nimero del punto aumenta
automaticamente desde que es mostrado cuando lakif&en modo de grabacion y el cédigo
que fue mostrado es utilizado sin cambiar. Despleégue se haya completado la medida, los
resultados son mostrados por 2 segundos y la Eamueastrada antes de qTO fuera
presionado es restaurada.

17.3 Grabando Datos de Coordenadas

- Es posible grabar cédigos y datos de la medideodedenadas en un JOB solo después de de
ingresar en el modo grabar.

- Una vez que los datos han sido graba RECsnmastrado para prevenir la doble
grabacion.

- Es conveniente usar AUTO para realizar la opéraautomatica de la medida de angulos a la
grabacion.

- Los puntos que pueden ser grabados son el anguical, angulo horizontal, numero del
punto, cadigo, y altura del prisma.

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) Realice la medida de
coordenadas en la “Pantalla del
modo MEAS”
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(2) Presione REC en la segunda
pagina de la “Pantalla del modo
MEAS". La “Pantalla del modo
grabar” es mostrada.

o La s L B

JOEQL

. Dnst Dhata

. Angle Data
. Coord Data
. uin Lrata

. Hote

. Wiewr

(3) Seleccione “3. Coord data” y

presioné EN, el resultado de la

medida son mostrados sobre las
lineas 2 a 4 (lineas indicadas por 1

de la “Pantalla de datos de medida/.

“3. Coord
data”
, +

) ENT

(4) Presion¢ REC para grabar los
datos de la medida indicada por *.
Introduzca los siguientes datos:

numero del punto, cédigo, altura de
prisma.
Después de cada entrada presione

ENT]

(5) Presioné OK para grabarlos
datos. Porque los mismos datos no

pueden grabar una segunda vez.
no es mostrado después de |z
grabacion.

se

R

(6) Presioné OBS para medir las
coordenadas otra vez en el modo
grabar.
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REC JOEQL

1. Dnust Drata

2. Angle Data
(7) Presioné ESC para restaurar la 3. Coord Data
“Pantalla del modo grabar” 4. itn Dlata

5. Mote

6. View

Realice la medida de la distancia para grabar aticamente presionando una sola tecla:
AUTO|.

Cuando esta tecla es usada, es innecesario rdalizeedida de la distancia en el modo MEAS.

Presiond AUTO sobre la "Pantalla del modo grabarapealizar la medida de distancia y

grabar automaticamente los resultados. Cuando & ésto, el nimero del punto aumenta
automaticamente desde que es mostrado cuando lakif&Gen modo de grabacion y el codigo

que fue mostrado es utilizado sin cambiar. Despleégue se haya completado la medida, los
resultados son mostrados por 2 segundos y la Eamueastrada antes de qTO fuera
presionado es restaurada.

- Medida compensada en modo grapar: OFFSET

Es posible avanzar por "Offset/Dist" y "Offset/Aaglpresionando OFFSET. Vea "12. Medida

Compensada" para el procedimiento.

17.4 Grabando Datos de la Estacion Instrumental

- Es posible grabar los datos de la estacion im&mngial en un JOB.

- Los datos que pueden ser grabados son coordesie@ldastrumento, nimero del punto,
cédigos, altura instrumental, operador, fecha, Haraa, viento, temperatura, presion
atmosférica, factor de correccion atmosférica, tipg@risma, valor de correccién de la constante
del prisma, y método de medida de distancia.

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) Presioné REC en la segunda

pagina del modo MEAS. La
“Pantalla del modo grabar” es

mostrada.
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(2) Seleccione “4. Stn data” y
presione ENT (o presione tecla
numeérica 4), los actuales datos del
instrumento se muestran, hay un td
de 4 paginas.

Introduzca los siguientes datos:

Coordenadas de la estacion
instrumental

Numero del punto

Cddigo

Altura instrumental

Operador

Fechay hora

Lluvia

Viento

Método de medida de distancia
Temperatura

Presién atmosférica

Factor de correccién atmosférica
Valor de correccion de la constants
del prisma

tal

“4. Stn
data”

(3) Después de introducir todos los
datos, presion@K para grabar log
datos de la estacion y restaurar la
“Pantalla del modo grabar”

o La s L B

JOEQL

. Dnst Dhata

. Angle Data
. Coord Data
. uin Lrata

. Hote

. Wiewr

Movimiento del cursor entre puntos:
Reglas de entrada:

Leer en coordenadgs: READ

Pt. : 14 nimeros y letras

Caodigo: 14 numeros y letras

Leer en cédigo-

Tiempo: pm 3: 33: 37 introduzca 153337
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Fecha: Afio 2003 mes 8 dia 23 introduzca 030823

Ajustar métodos y contenidos:

Lluvia: Presione  para seleccionar (limpio, nublado, lluvia finayil, nieve)
Viento: Presione  para seleccionar (calma, suave, liviano, fuerte; faarte)
Modo: Presione  para seleccionar (Fino “r’, Fino AVG”n=", Fino"s racking)
Para fijar el factor de correccion atmosféricagpo:

17.5 Grabando Notas
Este procedimiento prepara datos de notas y graBhXOB que es seleccionado.

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacién Operacion Pantalla

(1) Presioné REC en la segunda

pagina del modo MEAS. La
“Pantalla del modo grabar” es

mostrada.

2) Seleccione “5. Note” y presione
(o presione tecla numérica 5); “5. Note”
la “Pantalla de entrada de notas” es +

mostrada y el dato de la ultima nota
preparada es mostrada.

(3) Introduzca la nota y presiohe PK
para restaurar la “Pantalla de modd
grabacion”. @
Longitud méaxima de la nota: 70
caracteres.

17.6 Recibiendo Datos del JOB

- Es posible mostrar los datos dentro del JOB gueekeccionado.

- Asigne por adelantado la funcién de la tecla paoatrar VIEW. Refiérase a “18.1 Asignacion
de funcion de teclas”.

- Es posible para buscar datos dentro del JOBrdaasrados por el nimero del punto, pero el
dato de las notas no puede ser buscado.
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion

Operac

on

Pantalla

(1) Presioné REC en la segunda

pagina del modo MEAS. La “Pantalla

del modo grabar” es mostrada.

(2) Seleccione “6. View" y presione ENT|,

la “Pantalla de exhibicion del numero de
punto” es mostrada.

Movimiento de puntos: o

Cambiar la unidad de movimiento del

cursor:
Cuand es mostrado, el cursor se

mueve de linea a linea.

Cuand@ es mostrado, el cursor se
mueve de pagina a pagina.

Mostrar el inicio del nombre del JOB:
[TOF.

Mostrar el final del nombre del JOB:
LAST].

Buscar por numero de pun{o: SﬁCH

“6. View”

+

(3) Seleccione el numero del punto a

ser mostrado en detalle y presione
[ENT], los datos del punto seleccional
son mostrados.

Mostrar el préximo datd: NEXT
Mostrar el ultimo datg: PREV

(4) Presioné ESC para restaurar la

“Pantalla de exhibicién del numero del [ESC
punto”

(5) Presion¢ ESC otra vez para

restaurar la “Pantalla del modo ESC

grabar”
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PARTE 5 SELECCION DE OPCION DE MEDIDA

Esta seccion explica los ajustes de las funciones tkclas de KTS-440, los parametro de
ajuste, etc.

18. DESIGNACION DE FUNCION DE TECLAS

Con la KTS-440 es posible asignar las teclas flezilen el modo MEAS para satisfacer las
condiciones de medidas. Las asignaciones actual&sdeclas flexibles son conservadas hasta
gue estén revisadas otra vez, incluso cuando $e& leoenergia. Dos localizaciones de registro
estan disponible en la tarjeta de la memoria iatgera los usuarios: usando ajuste 1 y usando
ajuste 2. En cualquier momento puede ser reasupudoel usuario el ajuste de teclas de
registro.

Es posible operar la KTS-440 eficientemente portage asignaciones Unicas de las teclas
flexibles se pueden preestablecer para satisfaci&rsvaplicaciones y las maneras que diferentes
operadores manejan el instrumento.

Presion¢ CNFG en la “Pantalla de estado”, la “Rlantel modo de ajuste” es mostrada.
Seleccionar “6. Funcién de teclas” y presione auialtecld ENT o tecla numérith 6, para
entrar en la “Pantalla de Ajuste de Teclas”.

Config ()
6. Key function
7. Bwstem

Las siguientes operaciones deben ser realizadas'®lodo de Asignacion de Teclas”.
Asignacion de teclas

Registro de la asignacion

Revocar la asignacion
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18.1 Asignacion y Registro

Es posible fijar una nueva asignacion de teclaéRantalla de asignacién de teclas”.

Cuando se fija una nueva asignaciéon a una tedacdatenidos de la funcion de teclsa en el
modo MEAS son mostrados. Esta asignacion es gradraghinstrumento hasta que se fije otra
vez.

Es posible grabar dos juegos de asignacion destefjiaste usuario 1 y Ajuste usuario 2.

NOTA: Cuando la asignacion de teclas flexibles es galadgistrada, los ajustes previamente
grabados son limpiados.

Es posible mostrar las funciones asignadas adtsstiexibles en la “Pantalla del modo de
ajuste”. Las siguientes funciones son asignadas getlas flexibles:

1) SD, HD, VD: Medida de distancia.

2) SHV: Seleccionar modo de distancia (Distanciamacla, distancia horizontal, diferencia de
altura).

3) Oset: Fijar angulo horizontal a 0.

4) H. ANG: Fijar angulo horizontal requerido.

5) R/L: Seleccionar angulo horizontal derecha/lzqiaer

6) REP: Medida de Repeticion.

7) HOLD: Retener angulo horizontal/liberar anguloihontal.

8) ZA/%: Interruptor entre angulo cenit/pendienteé2&n

9) HT: Fijar altura instrumental y altura del prisma.

10) REC: Grabar datos.

11) REM: Medida REM.

12) MLM: Medida de linea desconocida.

13) RCL. Mostrar dato de medida final.

14) View: Mostrar datos de observaciones para JOB Geleado.
15) EDM: Ajuste de parametros de medida de distanaiaréCcion atmosférica, correccién de
la constante del prisma, modo de medida de distanci

16) COORD: Medida de coordenadas.

17) S-O: Medida de replanteo.

18) OFFSET: Medida compensada.

19) Menl: Modo mend.

20) RESEC: Medida de reseccion.

21) DOUT: Resultado de salida de medida a instrumextermeo.
22) F/M: Interruptor entre metros/pies.

23) ----- : Ninguna funcioén fija.
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Las siguientes son las funciones de las teclabfexcuando la KTS-440 fue enviada desde la
fabrica:

Pagina 1: SD, SHV, HSET, EDM
Pagina 2: Oset, COORD, S-O, REC
Pagina 3: MLM, RESEC, MENU, HT

18.1.1 Asignacion de Funciones

Es posible asignar libremente hasta 12 clasesrigofies a las teclas flexibles. El conjunto de
teclas asignadas es guardado hasta que este sadmewtra vez, incluso cuando se corta la
energia.
Es posible asignar las mismas teclas sobre cadagp@gemplo 1). La misma funcién puede ser
asignada a mas de una tecla sobre la misma pageraplo 2). Y es también posible asignar
una funcién a solamente una tecla (ejemplo 3).
Ejemplo 1

P1 DIST, SHV, H.ANG, EDM

P2 DIST, SHV, H.ANG, EDM

Ejemplo 2
P1 DIST, SHV, H.ANG, DIST

Ejemplo 3
P1 DIST, SHV, ----- , -

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) En la pantalla del modo Ajuste,
seleccione “6. Funcion de teclas”,
presiong ENIT (o presione tecla N
numérica 6), la “Pantalla del menu de

. ' EN
ajuste de teclas” es mostrada.

“6. Key
function”
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(2) Seleccione “1. Definir” y

presiong EN, o tecla numérica 1),

“Pantalla de asignacion” es mostrag

“1. Define”
a +

la.

(3) Alinee el cursor con las teclas
sobre la mitad izquierda de la

posiciones sefaladas en el paso 3.

. 9 . 0
pantalla cuya asignacién es cambigada
usando o
(4) Alinee el cursor con las teclas
sobre la mitad derecha de la pantalla o
cuya asignacién es cambiada usangdo

o
(5) Presioné ENT para asignar la
funcion sefialadas en el paso 4 a las

(6) Repita los pasos 3 a 5 solament
tantas veces como sea necesario.
Presioné OK para grabar las
asignaciones y para restaurar la
"Pantalla de ajuste de teclas".

& NOTA: Cuandq DIST es asignado a una tecla, mostrar&iBm VD. Presione la tecla

para cambiar entre ellos.
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18.1.2 Registrando una Asignacion

Es posible colocar dos érdenes a las teclas flexi@ignadas en la “Pantalla de Asignacién”
como Registro usuario 1 y Registro usuario 2.

El registro del conjunto de teclas flexibles puséellamado y usado como necesite (Vea “18.2

revocando asignacion”).

» PROCEDIMIENTO

Ajuste de Teclas”

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) En la pantalla del modo de
ajustes, seleccione “6. Key Function”, “6. Key
presiong ENIT (o presione tecla Function”
numérica 6), la “Pantalla del menu de +
ajuste de teclas” es mostrada.
(2) seleccione “2. Regitration” y “2.
presiong ENJT (o tecla numérica 2), |l&Regitration”
“Pantalla de registro de asignacion” +
es mostrada.
(3) Seleccione cualquiera “User 1" ¢ “User 1" o
“User 2" como el conjunto de teclas| “User 2"
flexibles e ser registradas y presione +
(4) Presione cualquier tecla para .
restaurar la “Pantalla de registro de PreS|o_ne

; S P cualquier
asignacién” y volvera a “Pantalla de tecla
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18.2 Revocando una Asignacion

Es posible revocar el conjunto de teclas flexibéggstradas como necesarias para usuario 1y
usuario 2.

NOTA: Cuando un conjunto es revocado, el conjuettedlas es cambiado al conjunto de teclas
gue ha sido revocado, limpiando el conjunto deateahterior.

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) En la pantalla del modo de ajuste,
seleccione “6. Key Function”, “6. Key
presiong ENIT (o presione tecla Function”
numérica 6), la “Pantalla del ment ge _ +
ajuste de teclas” es mostrada.

NT| para mostrar la “Pantalla de +

2) Seleccione “3. Recall” y presiong “3. Recall”
revocacion de asignacion”

(3) Seleccione “1. User's 1" 0 “2.
User'2” 0 “3. Default” y presione

para restaurar funcion de teclas. - l;:,ser S
T +
Esta muestra las funciones en el
conjunto revocado en la “Pantalla del

modo Meas”

19. FIJANDO PARAMETROS INSTRUMENTALES

Esta seccién explica los parametros que se fija#l erodo ajuste. Los parametros fijos son
grabados hasta que son revisados.

19.1 Cambiando parametros del instrumento
Los siguientes son los puntos fijos y sus pararaetro

Tabla 1:
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Opciones (*: Ajustes de Fabrica)

Ajuste de Pantalla Parametros
Ninguno *
Correccién Atmosférica K=0.14
K=0.2
Cenit0 *
Formato angulo vertical Horizontal 0°
Horizontal 0° 90°
Ninguno *
Correpciérj,de la Doble eje
Inclinacion i
Solo un gje
CONDICIONES DE SD*
OBSERVACION Modo de medida de HD
distancia
VD

Auto apagado después de 30 min. 1

Auto apagado automatico

Interruptor ON/OFF por tecla

N-E-Z *

Formato de coordenadas EN-Z
1!1 *
Valor minimo del angulo =

Lectura dentro del JOB

Entrar la lectura dentro del JOB

Tabla 2:

Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
Disposicion de _ 1200 b/is* 9600 b/s
comunicacion Velocidad

38400 b/s 115200 b/s
. 8 Bits*
Longitud de datos -

7 Bits

Ninguna *

Paridad Uniforme
Odd
) 1bit *

Bit de parada -
2bit
Comprobacion de sumas Apagado *




Prendido
Apagado *
Xon/Xoff pag
Prendido
Tabla 3:
Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
OC *
Temperatura
°F
hPa *
Presion atmosférica mmHg
) inchHg
Unidades
DEG *
Angulos GON
MIL
M *
Distancia
Ft
» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
(1) E la pantalla MEAS, presione
(¢ para mostrar la pantalla de ES(C
estado.
(2) Presion¢ CNFG bajo la pantalla
estado, la pantalla del modo de CNFG
ajuste es mostrada.
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(3) Seleccione "1. Obs. Condition "y
presiong ENIT para mostrar la
“Pantalla de ajustes de las condicion
de observacion”. Es posible revisar y
cambiar el ajuste de los parametros.
Cuando “” 0 “ " es mostrado, hay
puntos arriba o abajo, useo  para
recorrer la pantalla. Es posible
cambiar el ajuste de los parametros
la actual linea las teclid. o ».

Las siguientes son las condiciones
seleccionadas. (Aquellas marcadas
un[*] son valores fijos de la fabrica).

es

"1. Obs.
Condition
+

4o ENT

por

(4) Alinee el cursor con el punto
final después que el ajuste es
completado y presio T.

La “Pantalla del modo de ajuste” e
mostrada.

Ur

(5) Seleccione “4. Comms Setup”y
presione ENT para mostrar la
“Pantalla de ajuste de las condiciong
de comunicacién”. Es posible revisal
cambiar el ajuste de los parametros.
Las siguientes son las condiciones
seleccionadas. (Aquellas marcadas
un[*] son valores fijos de la fabrica).

por

(6) Alinee el cursor con el punto
final después que el ajuste es
completado y presio T para
volver a la “Pantalla del modo de
ajuste”.

7) Seleccione “5. Unit” y presione
. Es posible revisar y cambiar
ajuste de los parametros. Las
siguientes son las condiciones
seleccionadas. (Aquellas marcada
por un[*] son valores fijos de la
fabrica.)

UJ
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(8) Presioné ENT después que el
ajuste es completado, la “Pantalla ¢el
modo ajuste” es restaurada.

19.2 Parametros e Inicializaciéon de datos
- La operacion restaura los parametros del instnitone los ajustes de la fabrica y limpia todos
los datos.

- La inicializacién de los parametros restaursslgaientes ajustes de fabrica:
1 Condiciones de observacion:

Correccion atmosférica, formato del angulo verticatreccién de inclinacion, modo de medida
de distancia, corte automatico, formato de coormdanavalor minimo del angulo, leer dentro del
JOB.

2 Fijar comunicacion
Velocidad, Longitud de datos, Paridad, Bit de par&bmprobacion de sumas, Xon/Xoff

3 Unidades:
Temperatura, presion, angulo y unidad de distancia.

4 Ajustes de medidas de distancia:
Temperatura, presiéon, valor de correccion atmisté(PPM), valor de correccién de la
constante del prisma (PC), modo de medida de distan

5 Asignacion de teclas
Asignacion de teclas fijas de fabrica.

Inicializar los siguientes datos:

1. Los datos en todos los JOBs.

2. Los datos en la memoria interna

3. El valor de los codigos en la memoria interna.

» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) Presioné CNFG en el modo

estado.
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(2) Seleccionar “7. System” y “ "
presione ENT (también se permite £ S{stem
presionar la tecla numérica

directamente).

H “ HY H ” “1-
(3) Seleccione “1. Initialize” y Initialize”

presipp (o presione la tecla i
numérica 1).

(4) Para restaurar loa parametros

fijos de fabrica y limpiar todos los =
datos, presionfe YES, si no, presiorje
para salir.

(5) Cuando el ingreso es completado,
retornar a la pantalla de ajustes.

NOTA: Sobre "2. VADJ SET"y " 3. EI HADJ SET" fuero n fijados en la fabrica, no revise
estos ajustes. Si no, la diferencia del indice deber reajustada.
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PARTE 6 COMPROBACION Y AJUSTES

El instrumento ha sido estrictamente comprobadgugtado en la fabrica y redne la calidad
requerida. Pero el transporte interurbano y el éamé ambiente tendrén gran influencia en la
estructura interna el instrumento. Por lo tant@sude usar, el instrumento se debe comprobar y
ajustar de acuerdo a los puntos de esta seccion.

20.1 Burbuja del Plato

Inspeccion
Refiérase a 2. Montaje del instrumento 8Mivélacion usando la burbuja del plato”.
- Ajuste

1. Si la burbuja del plato se mueve desde el cemtrerla la mitad del camino de vuelta al centro
mediante el ajuste de los tornillos de nivelacigue estan paralelos a la burbuja del plato.
Corrija la otra mitad con el tornillo de ajusteldéurbuja del plato con la llave de ajuste.

2. Confirme si la burbuja esta en el centro rotaetlanstrumento 180°. Si no repita el
procedimiento 1.

3. Voltee el instrumento 90° y ajuste el tercenitlm para centrar la burbuja en el nivel del
plato.

Repita la inspeccién y los pasos de ajuste hastdagburbuja permanezca el en centro con la
burbuja del plato en cualquier direccion.

20.2 Burbuja Circular
- Inspeccién

No es necesario el ajuste si la burbuja circultx es el centro después de la inspeccion y ajuste
de la burbuja del plato.
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- Ajustes

Si la burbuja circular no esta en el centro, tfadrurbuja al centro usando los pernos de ajuste o
llaves hexagonales para ajustar la burbuja cortdosllos de correccion. Primero afloje el
tornillo opuesto al lado compensado, y en segydi@te el otro tornillo de correccion en el lado
compensado, trayendo la burbuja al centro. Despeégpie la burbuja permanezca en el centro,
mantenga el apriete uniforme de los tres tornillos.

20.3 Inclinacién del Reticulo

- Inspeccién

1. Aviste el objeto A mediante el telescopio ylfijeon los tornillos de freno horizontal y

vertical.

2. Mover el objeto A al borde del campo visual ebtornillo tangencial vertical (Punto A’).

3. No es necesario el ajuste si el objeto A se mado largo de la linea vertical del reticulo y el
punto A’ se mantiene en la linea vertical.

Como la ilustracion, A’ descorregido desde el aentia inclinaciéon de los hilos de la cruz,

entonces necesita ajustar el reticulo.

- Ajuste

1. Primero quite la cubierta del ocular para expdoe cuatro tornillos de correccién del

reticulo.

2. Afloje los cuatro tornillos de correccion delticelo uniformemente con una llave de

correccion. Rote el reticulo alrededor de la lidekeje de colimacion y alinee la linea vertical
del reticulo con el punto A’.

3. Apriete uniformemente los tornillos de correccitel reticulo, Repita la inspeccién y el ajuste
para ver si el ajuste esta correcto.

4. Reemplace la cubierta del ocular.
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20.4 Perpendicularidad de la Linea de Colimacion Bje Horizontal (2c)
Inspeccion

1. Fije el objeto A en una distancia lejana a lamai altura que el instrumento, entonces nivele y
centre el instrumento y encienda el instrumentay(Am horizontal L = 10°13'10").

2. Apunte al objeto A en la posicién izquierda @ k& valor horizontal del angulo (Angulo
horizontal R = 190°13'40").

3. Afloje los tornillos de freno horizontal y verdi y gire el lente. Apunte al objeto A en la
posicion derecha y lea el valor del angulo horiabnt

4.2 C=L-R +180°=-30" + 20", el ajuste es necesario.

Ajuste

1. Use el tornillo tangencial para ajustar la lextel angulo horizontal.

2. Saque la cubierta del reticulo entre el oculal tprnillo de enfoque. Ajuste los dos tornillos
de correccion aflojando uno y apretando el otroeMuel reticulo apuntando exactamente al
objeto A.

3. Repita la inspeccion y el ajuste hasta gg€ < 20".

4. Reemplace la cubierta del reticulo.

20.5 Compensacion de la Diferencia del indice Vedal
- Inspeccién

1. Instale y nivele el instrumento y colocar eéselopio paralelo a dos tornillos nivelantes. Frene
el movimiento horizontal.

2. Prenda el instrumento, ponga a cero el indicgicaé Frene el tornillo vertical del
instrumento se debe mostrar el valor vertical dguéo.

3. Gire el tornillo tangencial vertical lentamerge cualquier direcciéon cerca de 10 mm. en
circunferencia, y el mensaje de error "b" aparedel&je vertical ha aumentado mas que 3’en
esta vez y excede el rango de compensacion asignado
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Gire el tornillo a su posicion original, y la paldade visualizacion del instrumento mostrara el
angulo vertical otra vez, significando que la fdmcde compensacion de la diferencia del indice
vertical esté trabajando.

Ajuste

Si la funcién de compensacion no esta trabajandae @l instrumento al servicio técnico para
reparacion.

20.6 Ajuste de la Diferencia del indice Vertical (Agulo i) y Dato 0 del Angulo Vertical
Inspeccione este punto y después de terminadagadnion y ajuste de los puntos 20.3 y 20.5.
Inspeccion

1. Encienda el instrumento después de nivelarlanégal objeto A en posicién izquierda y lea

el valor del angulo vertical L.
2. Gire el lente. Apunte al objeto B en posiciéredba y lea el valor del &ngulo vertical R.

3. Si el angulo vertical es 0° en cenit, i =+R-360°)/2

Si el angulo vertical es 0° en horizontal, L=+(R-180° /2 o (L + R-540°) /2
4.Si i 10" Fijar el Datum del &ngulo vertical en Ceotez.

-Ajuste

1. Después de nivelar el instrumento presjone POW&R encender el instrumento, y presione

CNFG.:

Seleccione “2. Instr. Const”, la siguiente pantaieéd mostrada.

2. Seleccione “1. V angle 0 point”. Haga frenteaaZquierda y rote el telescopio, cuando el
angulo vertical es mostrado, apunte en forma exagtdquier objetivo A lejano que tenga
misma altura que el instrumento. Presione [YES
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3. Rote el telescopio otra vez, apunte el mismdoema precisa el mismo objetivo A en
posicién derecha, presiohe YES. Cuando finalizuete, el instrumento se restaurara a modelo
de medida de angulo.

4. Repita la inspeccion de los ajustes para medirimdices de diferencia (i angle). Si la
diferencia de los indices no puede encontrar lgsermientos; usted debe comprobar si los tres
pasos del ajuste estan correctos, el calaje esatosetc. Entonces fije otra vez de acuerdo a los
requerimientos.

5. Si la diferencia del indice es aun encontradpuies de repetir la operacion, el instrumento
debe ser enviado al servicio técnico para inspacci@paracion.

NOTA: Los angulos verticales mostrados en el DatGndel angulo vertical son solo
referenciales.

20.7 Plomada Optica
- Inspeccién

1. Fije el instrumento sobre el tripode y coloquepedazo de papel blanco con dos lineas
perpendiculares, después coloque el dibujo direméerdebajo del instrumento.

2. Ajuste el foco de la plomada 6ptica y muevaagigb hasta que el punto de interseccion de las
lineas sobre el papel este al centro del campalvisu

3. Ajuste los tornillos nivelantes para que la rmarentral de la plomada O6ptica coincida con el

punto de interseccion de la cruz en el papel.

4. Rote el instrumento alrededor del eje verticahga 90° observe si la posicion de la marca
central coincide con el punto de interseccion daua.
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5. Sila marca central siempre coincide con el@detinterseccion, no es necesario un ajuste.
Si no, los siguientes ajustes son necesarios:

Ajuste

1. Saque la cubierta protectora entre el oculda géomada 6ptica y la perilla de enfoque.

2. Fije el papel. Rote el instrumento y marque weitp de la caida del centro de la plomada
Optica sobre el papel en cada 90°. Segun lo ildstriaunto A, B, C, D.

3. Dibuje las lineas que unen AC y BD y marqueugitp de interseccion de las dos lineas como
0.

4. Ajuste los cuatro tornillos de correccién delamada éptica con una llave de ajuste hasta
gue la marca del centro coincida con el punto O.

5. Repita los pasos de la inspeccion y ajuste g@rgurarse que el ajuste esta correcto.

6. Remplace la cubierta protectora.

20.8 Constante Instrumental (K)

La constante instrumental ha sido revisada y ajasta el factor, K = 0. Cambia raramente y se
sugiere comprobar una o dos veces cada afio. Lecitisp se debe hacer sobre una linea base,
también se puede hacer segun el siguiente método.

Inspeccion
1. Instale y nivele el instrumento sobre el punt@® un en un lugar plano. Utilice el hilo
vertical para marcar el punto B y el punto C sdammisma linea con la distancia de 50 m. sobre
la misma linea, y fije el prisma con precision.
2. Después de fijar temperatura y la presion aténmst en el instrumento, mida la distancia
horizontal del AB y de la AC con precision.
3. Instale el instrumento sobre el punto B y niket®n precisién, mida la distancia horizontal
de BC con precision.
4. Entonces usted puede obtener la constantesirinmento:

K=AC-(AB + BC)
K debe cerrar en i K > 5 mm, el instrumento debe ser severamente exdmiaa el sitio
estandar de la linea base, y ajustar de acuerddaalde inspeccion.
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Ajustes

Si una estricta inspeccion confirma que la conetael instrumento K ha cambiado y no esta
cerrando en 0. Si el operador desea ajustar, d@bdaf constante de la estadia de acuerda la
constante K.

Fije la direccién usando el hilo vertical para aaarel punto A, B, C exactamente sobre una
misma linea. Sobre el punto debe haber una marcarde fija y clara.

Si el centro del prisma del punto B coincide cbrtentro del instrumento es el punto B
importante de tomar para examinar la exactitud.s@bre el punto B debe usarse un tripode o
una base nivelante compatible. Eso disminuiraferehcia.

20.9 Paralelismo Entre la Linea de Colimacion y I&misién Fotoeléctrica del Eje

Inspeccion
1. Fije el prisma 50 m desde el instrumento.
2. Aviste el centro del prisma reflector con eiaeip.
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3. Encienda el instrumento y entre en el modo ddidaede distancia. PresioflRIEAS] para
medir.

Gire el tornillo tangencial horizontal y el torwilkangencial vertical, para hacer la colimacion
eléctrica y hacer el desbloqueo de la luz guia @M EEN la gran zona encontrar el centro de
emision del eje fotoeléctrico.

4. Compruebe si el centro del reticulo coincide ebcentro de emision del eje fotoeléctrico. Si
es asi el instrumento esta graduado.

Ajustes
Si hay gran diferencia entre el centro del retigu centro de emision del eje fotoeléctrico, el
instrumento necesita reparacion.

20.10 Tornillos de Nivelacién de la Base

Si los tornillos de nivelacion llegan a soltargaste los dos tornillos de correccion en el toonill
nivelante para apretar el tornillo apropiadamente.

20.11 Piezas Relacionadas para el Reflector (Prisina
1. La Base y el Adaptador para el Prisma

La burbuja del plato y la plomada optica en el #atdqr y la base deben ser revisados, refiérase
a capitulos 20.1y 20.7.

2. Perpendicularidad del jalon porta prisma

Segun lo ilustrado, marcar ‘+’ sobre el punto Opgela punta del jalon sobre el punto C y no

mueva durante la inspeccion. Ponga las puntassd#oka patas de un Bipode sobre el punto E y
F en las lineas cruzadas. Ajuste las dos patashzaer que la burbuja sobre el jalén este
centrada.

Fije y nivele el instrumento sobre el punto A cedesala cruz. Aviste la punta del jalén sobre el

punto C con el centro del reticulo, y fije el tdimdel freno Horizontal. Rote el telescopio hacia

arriba para crear D cerca del hilo horizontal. Miara o baje el jalébn para hacer el D en el

centro del reticulo. Entonces ambos puntos C yt@nesobre la linea central del reticulo.

Fije el instrumento en el punto B en otras lineazadas. Con la misma manera doblando las
patas para hacer que el punto C y D estén solirekacentral del reticulo.

Por la inspeccion del instrumento sobre el puntp By el jalon se encuentra perpendicular. Si

entonces la burbuja se desplazo desde el cenistedps tres tornillos debajo de la niveleta para
centrar la burbuja, refiérase al capitulo 20.2.

Compruebe y ajuste otra vez hasta que la burbtdaeesel centro en ambas direcciones.
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21. ESPECIFICACIONES

KTS-442 KTS-443 KTS-445
Medida de Distancia
Rango de Un prisma 1.8 Km 1.6 Km 1.4 Km
medida (Bajo Tres prisma 2.6 Km 2.3 Km 2.0 Km
buenas
condiciones
atmosféricas)
Pantalla Max: 999999.999 m Min: 1 m
Precision 2 +2ppm
Unidad m /f seleccionable

Tiempo de medida

Disparo simple fino: 3S
Rastreo: 1S

Tiempo de mediciéon promedio

El valor promedio de2horas

Correccion meteorolégica

Ingreso manual, auto coibe

Refraccion atmosférica y
correcciéon de curvatura terrestre

Ingreso manual, auto correccion, K = 0.14/0.2

Correccion del prisma reflector

Ingreso manualp @atrreccion

Medida de angulos

Método de medida

Deteccion fotoeléctrica por coddor incremental

Dia del circulo (vertical,
Horizontal)

79 mm

Lectura minima

1"/5" seleccionable

Método de deteccion Horizontal: Doble
Vertical: Doble

Precision 27 3” 5”

Lente

Imagen Directa

Longitud del lente 154 mm

Abertura efectiva 45 mnEPM  50mm)

Aumento 30 x

Campo de visual 1° 30

Enfoque minimo 1m

Poder de resolucion 3"

Enfoque minimo 1m

Compensador vertical
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Sistema

Deteccion eje simple liquida-eléctrica/bjatalel plato

Rango de compensacion +3
Poder de resolucion 1’
Burbujas

Burbuja del plato 30" /2 mm
Burbuja circular 8" /2 mm
Plomada 6ptica

Imagen Directa
Aumento 3 X
Rango de enfoque 0.5m~
Campo de visual 50
Pantalla

Tipo Doble LCD, 6 lineas desplegadas

Comunicaciéon de datos

Puerto

RS-232C

Bateria interna

Recurso de energia

Bateria recargable Ni-H

Voltaje

DC6V

Tiempo de operacion continua

8 Horas

Tamafo & peso

Dimensiones

160*150*330 mm

Peso

5.8 Kg.
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22. ERROR DE PANTALLA

Mensaje de error Explicacion del error Operacion

Calc Error Error de ingreso de datos |nmgresar correctamente los datos
pueden ser calculados

Memory is full! No hay mas espacio para ingresBajar los datos al computador, |y
datos borrar estos en la memoria

Not found! El dato requerido no e<onfirmar que existe el dato, |y
encontrado buscar otra vez

Out of range El error de inclinaciébn deNivele en forma precisa el
instrumento excedio los 3’ instrumento

Circular Error 3 puntos conocidos sobre |uBeleccione el punto conocido oftra
circulo peligroso vez

Range Error! Error en la direccidon del puntRevisar el punto conocido otra vez
conocido

Error 01-08 Error en sistema de medida| & estos mensajes de error gon
angulos mostrados continuamente, enviar| el

instrumento a un agente KOLIDA

NOTA: Si el error aun persiste después de intentar dimgstos, contactese con KOLIDA o un
servicio técnico KOLIDA.
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23. ACCESORIOS

Caja

Cuerpo principal

Bateria interna

Cargador

Plomada

Llaves de correccion

Cepillo de limpieza

Destornillador

Llave hexagonal

Pafio

Desecante

Manual de operacion

Reglamento

1 pieza

1 juego

1 pieza

1 pieza

1 pieza

2 pieza

1 pieza

1 pieza

2 pieza

1 pieza

1 bolsa

1 pieza

1 pieza
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APENDICE COMUNICACION BIDIRECCIONAL

El comando bidireccional de comunicacién se divise 3 clases: QP comando de salida,
comando de entrada, comando de ajuste.

Nota: EI comando de comunicacion solo estara dispilmle en modo de estado o modo de
medida.

1.1 Comando de salida

Los siguientes comandos son usados en el enviatde desde el instrumento al computador, el
formato relativo de datos sera enviado con comaridasignifica espacio (20H)

Cuando “Check sum” en el “Ajuste de pardmetros alawnicacion” es fijado a “ON”, hay 2

bytes de comprobacion de sumas incorporados atos de salida.

Comandos de envi6 y salida de datos
Comandos de salida son enviados desde el computadbinstrumento
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Formato de comando Standard
Comprobando sumas

El calculo de comprobacion de sumas comienza cermplimeros datos de informacion y los
finales antes de la comprobacion de sumas. Elteekulviene desde la sumas de todos los
cédigos ASCII hexadecimales separando los datasloglde informacion, las dos ultimas
figuras significativas del aumento de la sumaemprobacion de la suma..

Por ejemplo: 1234567 1234567 1234567 A4 CRF

Célculos: 31H+32H+33H+34H+35H+36H+37H+20H.....20HA4#H

Cuando comprueban sumas los parametros estarafffod”, la comprobacion de sumas”’A4”
en ejemplo anterior se hara salir como una partesigatos.

1) 13H (Requiere dato de angulo), 11H (Requiere datangulo y distancia inclinada)

1999999 1999999 1999999 [SUM] CRLF
a b c d

a) Valor de distancia inclinada.
b) Valor de angulo vertical

¢) Valor de angulo horizontal
d) Comprobacién de sumas

Nota: si hay algunos errores que ocurrieron en elesultado de la medida del angulo y
distancia, se hara salir “Exxx” en a), b), c).

- Otro formato de comandos

Comprobando sumas

El método de célculo es igual como en el comandodstrd.

Por ejemplo: A-KTSxxX, 123456, 123456, 4100, 2506, 39CRF

Calculo: 41H+20H+53H+45H+54H.....+2CH = 539H

Cuando comprueban sumas los parametros estarafijodN”, la comprobacion de sumas”39”
en ejemplo anterior se hara salir como una partesigatos.

1) Comando de salida de marcas del instrumento (A)

A KTS44Q SO3456 ,4100,SUM]e CRLF
a b c d

a) Identificacion de datos
b) Nombre del instrumento
¢) Numero de serie del instrumento (8 Digitos)

d) Version ROM del instrumento (4 Digitos)
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2) Comando de salida de parametros del instrun{&)to
BO 0 0 -30, 00 0,0, 0, 0, 0. 0. O[,SUMCRLF
ab c d e f g h i k I m

a) Dato de identificacion
b) Unidad de distancia (0: metros/1: pies)

¢) Unidad de temperatura y presion 0:°Cy hpa
:°C y mmHg
:°C y inchHg
:°Fy hpa

: °F y mmHg

: °F y inchHg

arwN R

d) Curvatura terrestre y constante de correccidrefilaccion atmosférica
0: Ninguna
1: Correccién (K =0.142)
2: Correccion (K = 0.20)

e) Constante del prisma (-99 ~ 99mm)

f) Unidad de angulos  0: 360 grados
1: 400 gradianes

2: Mil
g) Mostrar angulo minimo 0:1"
15"
h) Mostrar angulo vertical 0: Cenit 0°
1: Horizontal 0°
2: Horizontal 0° + 90°
i) Siempre es “0”
j) Correccion de inclinacion 0: Ninguna
1: Un eje
k) Siempre es “0”
I) Formato de coordenadas 0: NEZ
1: E/N,Z

m) Siempre es “0”

3) Comando de salida de las coordenadas de ladgstastrumental (Da)
Da 1234.567-1234.567-9999999.99pSUM|CRLF
a b c d
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a) Cadigo de identificacion de datos
b) Valor de coordenada N del punto de la estacismmimental
c¢) Valor de coordenada E del punto de la estacisinimental

d) Valor de coordenada Z del punto de la estacistiumental

4) Comando de salida de datos de replanteo de@pglistancia (Db)

Db -1234.567359.5959, SUM]CRLF
a b c
a) Caddigo de identificacién del dato

b) Valor de distancia de replanteo

c¢) Valor del angulo horizontal de replanteo

5) Comando de salida de las coordenadas del pentaldje (Db)

Db -123.567-1234.567-1.999,SUM]CRLF
a b c d
a) Cadigo de identificaciéon de datos

b) Valor de coordenada N del punto de calaje
c) Valor de coordenada E del punto de calaje

d) Valor de coordenada Z del punto de calaje

6) Comando de salida de altura instrumental, attetgrisma, temperatura, presion y ppm (De)
De 12.245 1.500 -20 1015 -39,SUM|CRLF

a b c d e f

a) Cadigo de identificacion de datos

b) Altura instrumental

c) Altura del prisma

d) Temperatura

e) Presion

f) ppm

7) Comando de salida de coordenadas de replantgo (D

Df 1234.567 -12345 9.182,SUM|CRLF
a b c d
a) Cadigo de identificaciéon de datos

b) Valor de coordenada N de replanteo
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¢) Valor de coordenada E de replanteo

d) Valor de coordenada Z de replanteo

8) Comando de salida del valor de distancia indmaangulo (Ea)
Ea 0000 O 1.500 -199 999 89.5959 359.595pSUM|CRLF
a b c d e f g h

a) Cadigo de identificacion de datos

b) Datos de la estacion

La primera unidad indica unidad de distancia:
0: Metros
1: Pies
La segunda unidad indica unidad de angulos:
0: 360 Grados
1: 400 Gradianes
2: Mil
La tercera unidad indica formato del angulo veltica
0: Cenit 0°
1: Horizontal 0°
2: Horizontal 0° + 90°
La cuarta unidad indica formato del &ngulo horiabnt
0: Angulo a la derecha
1: Angulo a la izquierda

a) Siempre es “0”

b) Altura del prisma

c) ppm

d) Valor de diferencia de altura

e) Valor del Cenit (Valor del angulo vertical)

f) Valor del angulo Horizontal

9) Comando de salida de valores de distancia hagkzg angulo (Eb)
Eb 0000 O 1.500 -199 99.999 89.5959 359.595fSUM|CRLF
a b c d e f g h

a) Cadigo de identificacion de datos
b) Datos de la estacién (Igual como Ea)
c) Siempre es “0”

d) Altura del prisma
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e) ppm

f) Valor de diferencia de altura

g) Valor del Cenit (Valor del &ngulo vertical
h) Valor del angulo Horizontal

10) Comando de salida de valores de diferencidtadena angulo (Ec)
Ec 0000 O 1.500 -199 99.999 89.5959 359.595pSUM]CRLF
a b c d e f g h

a) Identificacion de datos

b) Datos de la estacion (Igual como Ea)

c) Siempre es “0”

d) Altura del prisma

e) ppm

f) Valor de diferencia de altura

g) Valor del Cenit (Valor del &ngulo vertical)

h) Valor del angulo Horizontal

11) Comando de salida de datos de coordenadas (Ed)
Ed 0000 O 1.500 -199 123.456 234.567 1.234,SUM|CRLF
a b c d e f g h
a) Caddigo de identificaciéon de datos

b) Datos de la estacion (Igual como Ea)

c) Siempre es “0”

d) Altura del prisma

e) ppm

f) Valor de coordenada N

g) Valor de coordenada E

h) Valor de coordenada Z

12) Comando de salida de datos de angulo y anguilactinacion (Ee)

Ee 0000 O 1.500 -199 89.5959 359.5959 -0.0032 0.0216,SUM]CRLF
a b c d e f g h i

a) Caddigo de identificaciéon de datos

b) Datos de la estacion (Igual como Ea)

c) Siempre es “0”

d) Altura del prisma
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e) ppm

f) Valor del Cenit (Valor del angulo vertical)
g) Valor del angulo horizontal

h) Inclinacién del angulo X

i) Inclinacién del angulo Y

13) Comando de salida de datos REM (Ef)
Ef 000Q -299 45.1234 25.623,SUM|CRLF
a b c d e

a) Datos de identificacion

b) Valor de estado (como Ea)

c) ppm

d) Valor del Cenit (Valor del angulo vertical)
e) Datos REM

14) Comando de salida de datos de medida MLM (EQ)
Eg 000Q -299 123.450 123.456 -1.234,SUM|CRLF
a b c d e f

a) Cadigo de identificacion de datos

b) Datos de la estacién (Igual como Ea)

c¢) Valor ppm

d) Valor distancia inclinada entre dos puntos

e) Valor del &ngulo horizontal entre dos puntos

f) Valor de la diferencia de altura entre dos panto

15) Comando de salida de replanteo de distandiadda (Ga)
Ga 123.456 999.999 SUM|CRLF

a b c

a) Caddigo de identificaciéon de datos

b) Valor de replanteo de la distancia inclinada

¢) Valor de medida de la distancia inclinada

16) Comando de salida de datos de replanteo dstémdia horizontal (Gb)
Gb 123.456 777.777,SUM|CRLF
a b C

a) Cadigo de identificaciéon de datos
b) Valor de replanteo de la distancia horizontal
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¢) Valor de medida de distancia horizontal

17) Comando de salida de datos de diferencia deaale replanteo (Gc)
Gc 123.456 666.666SUM|CRLF

a b c

a) Cddigo de identificacion de datos

b) Valor de replanteo de la diferencia de altura

c¢) Valor de medida de la diferencia de altura

18) Comando de salida de datos de replanteo ddeadas (Gd)

Gd -378.902 -248.908 -99.999 -278.902 -149.908 0.003,SUM|CRLF
a b c d e f g

a) Cadigo de identificacion de datos

b) Valor de replanteo de coordenada N

c¢) Valor de replanteo de coordenada E

d) Valor de replanteo de coordenada Z

e) Valor medido de coordenada N

f) Valor medido de coordenada E

g) Valor medido de coordenada Z

19) Comando de salida de replanteo de datos REM (Gf
Gf -453.903 -0.000,SUM]CRLF

a b c

a) Cddigo de identificaciéon de datos

b) Valor de replanteo REM

c¢) Valor de medida REM

1.2 Ingresando comandos

Los siguientes comandos pueden ser usados endpciéan de datos desde el computador, el
formato relativo sera dado con los comandos, §iigica espacio (20H).

- La entrada de los valores del angulo y distaseian mostrados en unidades fijas.

- Cuando ingrese valores de angulos, el decimad dstar detras del grado entero del angulo.
Por ejemplo: Valor del angulo 359°59'59” debe sgrésado como 359.5959.
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- Comandos de envio y datos de entrada

Después que el computador envia el comando dedar(ttq al instrumento, el instrumento envia
un cadigo del estado de recepcion (ACK/NAK contl®lcomunicacion).

1. 06H (ACK): Comunicacion de datos exitosa, pepfanvie el proximo comando.
2. 15H (NAK): Comunicacion de datos ha fallado, famor envie el comando otra vez.

Formato del comando de entrada:
1) Comando de ajuste de parametros delimsnto (/B)

/B 0,0,0,40,0,0,0,0,0,0,q,8UM]CRLF
El formato es igual como el comando de entrada B.

2) Comando de entrada de coordenadasedgdaion (/Da)
/Da 123.456,-123.456,-999.9®UM]|CRLF
El formato es igual como el comando de entizala
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3) Comando de entrada de datos de reglate angulo y distancia (/Db)
/Db -123.456,359.59p$UM]CRLF
El formato es igual como el comando de eatiabl.

4) Comando de entrada de angulo horizd¢fal)
/Dc 359.5959 SUM]CRLF
a b

a) Cadigo de identificacion del dato
b) Valor del &ngulo Horizontal

5) Comando de entrada de coordenadadaje ¢&d)
/Dd  123.456, 123.456, 999.p0%M]CRLF
El formato es igual como el comando de enti2dla

6) Comando de entrada de altura instruaheaitura del prisma, temperatura, presién (/De)
/De 12.345 1.500 -20 101%,SUNICRLF
a b c d e
a) Codigo de identificacion de datos
b) Altura instrumental
c) Altura del prisma
d) Valor de temperatura
e) Valor de presion atmosférica

7) Comando de entrada de datos de repla®teoordenadas (/Df)
/Df 1234.567, _12.34, 9.183UM|CRLF
El formato es igual como el comando de eatiad

8) Comando de entrada de datos de coaldsr{ZDg)
/Dg 123.456, -1234.123, 12.345, 12345%8M|CRLF
a b c d e

a) Cadigo de identificacion de datos
b) Coordenada N

c) Coordenada E

d) Coordenada Z

e) Numero del punto
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9) Comando de entrada de cédigos caratitars
/[Dh ABC.DEF ... . XYZ4,SUM|CRLF
a b

a) Caodigo de identificaciéon de datos
b) Es posible entrar 40 piezas de cédigos caratitar$ que contienen una longitud de
14 caracteres, dentro de la memoria del instrumento

1.3 Comandos fijos

Después que el computador envia el comando dedardtanstrumento, el instrumento envia un
codigo del estado de recepcion (ACK/NAK controkdenunicacion).

1. 06H (ACK): Comunicacion de datos exitosa, emVigréximo comando.
2. 15H (NAK): Comunicacion de datos ha fallado,lvae enviar el comando.
Nota: Por favor refiérase a la seccion “Comandos denvié y recibo da datos”.

Formato de comandos fijos
Los siguientes comandos finales con CRLF (ODH, OAKDR (ODH)

1. Xa: Fijar modo de medida de distancia para dzesimple fina

2. Xb: Fijar modo de medida de distancia para need&lrepeticion fina

3. Xc: Fijar modo de medida de distancia para neeflich N.tiempo

4, Xe: Fijar modo de medida de distancia para nzettatking (Rastreo)

5. Xh: Fijar el angulo horizontal a 0

6. Xd: Fijar la tltima medida de coordenadas patgpar las coordenadas

7. Xi: Fijar coordenadas del angulo de orientacion sablmbe de coordenadas del punto
ocupado y punto de calaje
Xk: Fijar el angulo a lectura de angulo a leedea (HAR)

9. XL: Fijar el angulo a lectura de 4ngulo a lavizgda (HAR)

10. XO: Cambiar el punto de inicio en medida MLM

11. Xr: Pantalla iluminada on

12. Xs: Pantalla iluminada off

13. Xt: Limpiar todos los datos de coordenadasendmoria
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